Tiskova zprava

Bezpecnostni laserovy skener PSENscan
spolecnosti Pilz nyni s balickem ROS pro
dynamickou navigaci v logistice vyrobnich
zavodu - jednodussi a pruznéjsi!

Ostfildern, 19.05.2020 - Bezpecnostni laserovy skener
PSENscan spolecnosti Pilz nabizi bezpecné a
efektivni monitorovani stacionarnich i mobilnich
nebezpecnych zén s novymi moznostmi, atoiv
oblasti vyrobni logistiky. Spolu s balicky ROS (Robot
Operating System) dostupnymi jiz nyni z Open Source
Famework ROS mtuze byt bezpec¢nostni laserovy
skener nyni pouzit i pro dynamickou navigaci
transportnich systému bez ridice (FTS) - napriklad v
kombinaci se SLAM (Simultaneous Localisation and
Mapping). Vyhodou pro uzivatele je navic dynamické
a pritom bezpecné zavedeni mobilni aplikace do

vyrobniho prostredi.

Bezpecnostni laserovy skener nabizi data potrebna pro
navigaci. Takto generovana mapa okoli je zdkladem k
tomu, aby se vozidlo bez ridice dokazalo vyhnout prip.
prekazkam.

Flexibilni aplikace

Diky jednoduché vyméné dat prostrednictvim Standard
ROS Messages (LaserScan) je kromé oblasti transportnich
systémi bez ridice mozné vyuziti i v dal$ich mobilnich
aplikacich pro robotiku. Jednotnéa rozhrani a radové
zapojeni PSENscan dovoluji jednoduchou integraci vice
bezpecnostnich laserovych skenerl do stavajiciho
prostredi ROS. Aplikace urcené pro transportni systémy
bez ridice je pomoci PSENscan mozné flexibilné
prizpusobit konkrétnim potrfebdm. Vyhodou pro zédkaznika

je tedy individualni a specifické reseni na miru.
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Zvyseni mobility digitalni tovarny diky ROS
Produktivni a pritom bezpecné monitorovani ploch s
PSENSscan a novym balickem ROS spliiuje aktualni
standardy, mezi nimi i vSechny pozadavky, které klade
ROS-Industrial Consortium na praktické pouziti. Balicky
ROS nabizené spolecnosti Pilz 1ze instalovat piimo z Open
Source Framework, coz usnadnuje integraci. Skutec¢nost,
ze softwarové nastroje vyvinula sama spolecnost Pilz
zarucuje, Ze je uzivatelé budou mit rychle k dispozici.
Balicek ROS je stejné jako vSechny ostatni balicky ROS od
spolecnosti Pilz dostupny jako Open Source Code (LGPL)
nebo prostrednictvim Open Source Hoster GitHub (sluzba

pro spravu softwaru s otevirenym zdrojem online).

Dalsi informace o Industrie 4.0 najdete zde

1 ROS <

Text k obrazku: Nové balicky ROS (Robot Operating System) z Open Source
Framework ROS pro bezpecnostni laserovy skener PSENscan spolecnosti Pilz
umoZzriuji skener nyni vyuZit i pro dynamickou navigaci transportnich systémii
bez ridice (FTS). (Foto: Pilz GmbH & Co. KG)

Texty a obrazky ke stazeni najdete na strankach:

https://www.pilz.com/cs-

SK/company/press/messages/articles/215950



https://www.pilz.com/cs-INT/eshop/products/00106002197131/title_tag/product.html
https://www.pilz.com/cs-SK/company/press/messages/articles/215950

Pilz na socialnich sitich

Na nasich kanélech socidlnich médii poskytujeme
informace o zZivoté firmy Pilz a jejich zaméstnancu.
Informujeme o aktualnim vyvoji a trendech v automatizacni
technice.

https://www.facebook.com/pilzZINT

https://twitter.com/Pilz INT

https://www.youtube.com/user/PilzINT

https://www.linkedin.com/company/pilz
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