Freno a la manipulacion: aplicacion correcta de la EN ISO 14119
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THE SPIRIT OF SAFETY

1. Evaluacién del accionamiento para la puesta fuera de servicio de dispositivos de enclavamiento

Tarea Modo 1" Modo 2" Modo3" Modo4"” Modo5" ¢Tarea permi- ¢Tarea Mas sencilla/ Mas rapida, Flexibilidad, Mas Visibilidad Audibilidad Menos Recorridos Mayor libertad Fluidezde  Prevenciéon de
tidaeneste posiblesin adecuada? aumentodela p.€j., para precision? mejorada? mejorada? esfuerzo? mas cortos? de movimien- movimientos interrupciones?
modo de fun- puesta fuera productividad? piezas tos? mejorada?
cionamiento? de servicio? grandes?

Puesta en marcha

Prueba del programa/
prueba de funcionamiento

Instalacion/adaptacion
Transformacion/herramienta
Procesamiento

Intervencion manual para
retirada de virutas
Sustitucidon manual de la
pieza de trabajo
Intervencion manual para
solucion de problemas
Verificacion/muestreo

Intervencion manual para
medicidn/ajuste de precision

" Los modos de funcionamiento incluyen el modo automatico y el modo manual

2 Ventajas sin dispositivo de proteccion:
Modo de funcionamiento 4: Seguimiento de procesos O=ninguna; +=pocas; ++=considerables

Modo de funcionamiento 5: Servicio

Modo de funcionamiento 1: Modo automatico
Modo de funcionamiento 2: Ajuste
Modo de funcionamiento 3: Prueba de funcionamiento

Tabla segun EN ISO 14119

Modo automatico Modo de ajuste Medidas alternativas
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Modos de funcionamiento alternativos (ajuste):

Modos de funcionamiento Control Pulsador de validacion
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Codigo web: web150439 Codigo web: web150500, web150509, web150506 Codigo web: web150440, web150437
Medidas adicionales:
Nivel de Medida contra la neutralizacion del
encriptado PSENmech PSENmag PSENcode PSENSslock PSENmlock PSENsgate dispositivo de enclavamiento
O e
bajo, encriptado No se requiere medida.
medio
X X encriptado encriptado encriptado Se requiere fijacion inamovible. La fijacion
debe montarse fuera del alcance o en po-
sicion encubierta o la deteccion de accio-
nador ha de supervisarse mediante SDD.
alto encriptado completo No se requiere medida.
Unico
encriptado completo, encriptado completo, encriptado completo, Se requiere fijacion inamovible.
encriptado completo encriptado completo encriptado completo
Unico Unico Unico
Cdédigo web: web150521
Formacion
Tipos de fijaciéon inamovibles: PILZ Akademie
Soldadura Encolado Atornillado Empotrado
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