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Функция предотвращения манипуляций – 
EN ISO 14119 реализована правильно

Да

Осуществление  
основных мер

Имеется ли 
фактор, побуждающий 

к обходу системы?

СТАРТ

Да

КОНЕЦ

Можно ли устранить 
или минимизировать факторы, 

побуждающие к обходу устройств 
блокировки?

Применение мер по 
предотвращению обхода разумно 

предсказуемым способом

Нет

Устранение или минимизация 
факторов, побуждающих к  
обходу, путем проведения 

организационных мероприятий  
или внедрения альтернативных 

режимов работы

Нет

Автоматический режим Компенсирующие меры

Дополнительные меры: 

Наладочный режим

2

1

3

Альтернативные режимы работы (настройка): 

Режимы работы Кнопка подтвержденияКонтроллер

Система выбора режимов работы 
и управления правами доступа 

PITmode

Кнопка 
подтверждения  

PITenable

Устройство 
ручного управления  

PITjog

Сварка ВинтыСклеивание Заглушки

Обучение
Академия Pilz

Конфигурируемый компактный контроллер безопасности PNOZmulti 2

PSENmech PSENmag PSENcode PSENslock PSENmlock PSENsgate
Уровень

кодировки
Мера против обхода устройства 

блокировки

X X с кодировкой

полностью 
кодированный, 

уникальный 
экземпляр, полностью 

кодированный

с кодировкой

полностью 
кодированный, 

уникальный 
экземпляр, полностью 

кодированный

с кодировкой

полностью 
кодированный, 

уникальный  
экземпляр, полностью 

кодированный

низкий, 
средний

высокий

Неразъемное соединение. Кроме того, 
необходимо обеспечить установку  

вне досягаемости или скрытую 
установку или контроль 

идентификатора исполнительного 
механизма с помощью SDD. 

Требуется неразъемное 
соединение. 

Виды неразъемного соединения:

Дополнительная информация на сайте: www.pilz.com

с кодировкой Меры не требуются.

Уникальный 
экземпляр, 
полностью 

кодированный

Меры не требуются.

http://www.pilz.com/de-DE/services/trainings

Веб-код: web150439 Веб-код: web150440, web150437Веб-код: web225263, web188188, web150507

Веб-код: web150521
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PSENmech  
с защитной 

блокировкой

X

Защитный выключатель Системы защитных ограждений

Веб-код: web150524

Приводная  
техника PMC

Система автоматизации PSS 4000

Задача Режим 1 1) Режим 21) Режим 3 1) Режим 41) Режим 5 1) Задача 
допустима 
в данных 
режимах 
работы?

Задача 
выполнима 

без  
обхода?

Легче/ 
более 

удобно 2)

Более 
высокая 

скорость и 
производи-
тельность

Гибкость, 
например, 

для крупно-
габаритных 

деталей2)

Высокая 
точность 2)

Лучшая  
видимость 2)

Лучшая  
видимость 2)

Меньше 
физических 

усилий2)

Сокращение 
расстояни 2)

Большая 
свобода 

движения 2)

Улучшенные 
характеристики 

движения2)

Возможность 
избежать 

прерывания2)

…

Начало работы

Испытание программы/ 
Тестовый прогон

Настройка/отладка 
модернизация/оснащение

Механизированная 
обработка

Ручное вмешательство 
для удаления стружки

Ручная замена 
обрабатываемого изделия

Ручное вмешательство 
для устранения неполадок

Проверка/рендомизированный 
отбор образцов
Ручное вмешательство для 
замеров/точной настройки

Таблица на основе EN ISO 14119

1. Оценка мотивации для обхода блокирующих устройств

1) Режимы работы делятся на автоматический и ручной  
Режим работы 1: Автоматический режим 
Режим работы 2: Подготовка 
Режим работы 3: Тестовый прогон

Режим работы 4: Мониторинг технологического процесса 
Режим работы 5: Службы

2)	� Преимущества без защитных устройств:
	 0 = нет; + = небольшие; ++ = значительные


