Zabezpieczenie maszyn i instalacji -

normy zharmonizowane z Dyrektywa maszynowa

Norma typu A
podstawowa

Norma typu B

aspekty bezpieczenstwa i zabezpieczenia

Igzania

Rozw

Norma typu C
Przyktadowe normy dotyczace
bezpieczenstwa maszyn

norma zwigzana
z bezpieczenstwem

Normy typu A okreslajg podstawowe koncepcije, terminologie i zasady projektowania obowigzujgce
dla wszystkich typow maszyn. W celu zagwarantowania zgodnosci z obowigzujgcymi normami
bezpieczenstwa zgodnie z trescig dyrektywy nie wystarcza samo zastosowanie tych norm,

Normy typu B rozpatrujg niektore zagadnienia dotyczgce bezpieczenstwa maszyn lub niektore
rodzaje zabezpieczen, ktore mozna wykorzystywac w szerokim zakresie typow maszyn.

Aspekty zwigzane z bezpieczenstwem

PILZ

THE SPIRIT OF SAFETY

mimo ze stanowig one wazne ramy dla prawidtowego stosowania Dyrektywy maszynowe;.
Dlatego tez zastosowanie ich nie stanowi podstawy do domniemania zgodnosci.

EN ISO 12100 Bezpieczenstwo maszyn — Ogolne zasady projektowania — Ocena ryzyka i zmnigjszanie ryzyka

Zastosowanie upowaznia do domniemania zgodnosci z podstawowymi wymaganiami Dyrektywy
maszynowej, ktore sg w ten sposob spetnione.

EN 60204-1 Bezpieczenstwo maszyn — Wyposazenie elektryczne maszyn — Czesé 1: Wymagania ogoine EN/IEC 62061 Bezpieczenstwo maszyn — Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych, elektronicznych i programowalnych elektronicznych systeméw sterowania
EN ISO 4413 Napedy i sterowania hydrauliczne — Ogodlne zasady i wymagania bezpieczeristwa dotyczace uktadow i ich elementow zwigzanych z bezpieczenstwem
EN ISO 4414 Napedy i sterowania pneumatyczne — Ogdélne zasady i wymagania bezpieczenstwa dotyczace uktadow i ich elementow EN ISO 14118 Bezpieczeristwo maszyn — Zapobieganie nieoczekiwanemu uruchomieniu
EN ISO 13849-1/-2 Bezpieczeristwo maszyn — Elementy systemow sterowania zwigzane z bezpieczenstwem Czesé 1: Ogdine zasady projektowania — Cze$¢ 2: Walidacja EN ISO 11161 Bezpieczenstwo maszyn - Zintegrowane systemy produkcyjne — Wymagania podstawowe
EN I1SO 20607 Bezpieczenstwo maszyn — Instrukcja obstugi — Ogdlne zasady opracowywania
» Srodki ochronne
Ostony Urzadzenia ochronne Uzupetniajgce
srodki ochronne
EN ISO 14120 Bezpieczenstwo maszyn — Ostony — Ogdlne wymagania dotyczace projektowania i budowy EN ISO 13855 Bezpieczenistwo maszyn — Umiejscowienie technicznych srodkéw ochronnych ze wzgledu na predkosci zblizania czesci ciata cztowieka EN ISO 13850 Bezpieczeristwo maszyn —
oston statych i ruchomych Funkcja zatrzymania awaryjnego —
EN ISO 13857 Bezpieczenstwo maszyn — Odlegtosci bezpieczeristwa uniemozliwiajace sieganie Zasady projektowania
konczynami gérnymi i dolnymi do stref niebezpiecznych
EN ISO 13854 Bezpieczenstwo maszyn — Minimalne odstepy zapobiegajace zgnieceniu czesci ciata cztowieka
State Ruchome Zblizanie Zdalne podtrzymanie Inne Urzadzenia uzupetniajgce
Ogrodzenia, bariery, wykoriczenia: montowane Klapy, okapy, drzwi, bramy Kurtyny swietlne, skanery laserowe, Aktywatory obureczne Wybor trybu pracy, urzadzenia zezwalajace, Whytaczniki E-STOP, linkowe wytgczniki awaryjne,

na state, usuwane wytgcznie z uzyciem narzedzi

EN ISO 14119

Bezpieczenstwo maszyn —

Urzadzenia blokujace sprzezone z ostonami —
Zasady projektowania i doboru
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» Czujniki bezpieczeristwa PSENmech,
PSENmag, PSENcode

» Czujnik zawiasowy PSENhinge

» Urzadzenia blokujgce PSENmech,
PSENSslock 2, PSENmlock mini, PSENmlock

» System ryglowania PSENmgate

» Zasuwa bezpieczenstwa PSENbolt

systemy wizyjne, maty naciskowe, szyny,
pyty, prety, zderzaki

EN 61496-1, -2, -3, -4
Bezpieczenstwo maszyn —
Elektroczute wyposazenie ochronne

EN ISO 13856-1, -2, -3
Bezpieczenstwo maszyn —
Urzadzenia ochronne czute na nacisk
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» Kurtyny swietine PSENopt, PSENopt Advanced,

PSENopt slim, PSENopt I
» Wizyjne systemy bezpieczeristwa PSENvip 2
» Laserowy skaner bezpieczeristwa PSENscan
» Radarowy czujnik bezpieczenstwa PSENradar

monitorowanie parametréw procesu, wytaczniki nozne
funkcje bezpieczenstwa napedu

EN I1SO 13851 EN 61800-5-2

Bezpieczenistwo maszyn — Elektryczne uktady napedowe mocy o
Aktywatory obureczne — Aspekty funkcjonalne — regulowanej predkosci —

Zasady projektowania Czes¢ 5-2: Wymagania dotyczace

bezpieczenstwa — Funkcjonalne
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» Przekazniki bezpieczenstwa myPNOZ, » Kontrola uprawnien dostepu za pomoca » Modut przyciskéw PITgatebox
PNOZsigma, PNOZ X PlTreader czytnika kart » Wytaczniki E-STOP PlTestop, PlTestop active
» Kompaktowe sterowniki PNOZmulti 2 » Modutowy system wyboru trybu pracy » Linkowy wytacznik awaryjny PSENrope,
» System automatyki PSS 4000 PITmode fusion PSENrope mini

Normy typu C zawierajg wymagania dla okreslonej grupy maszyn. Rozne typy maszyny nalezgce do kategorii
objetej norma typu C charakteryzujg sie podobnym przeznaczeniem i podobnymi zagrozeniami.

Maszyny pakujace

np. EN 415-1 to -10
Bezpieczenistwo maszyn pakujacych

Ustawy i normy
\ﬂ.n) Kod Web:
web83082

Informacje na stronie www.pilz.com

Automation on Tour

Kod Web:
web181445

Informacje na stronie www.pilz.com

Obrabiarki

np. EN ISO 16092-1, -3
Bezpieczenstwo obrabiarek — Prasy.
Czesc¢ 1: Ogodlne wymagania bezpieczeristwa

Czesc¢ 3: Wymagania bezpieczenstwa pras hydraulicznych

np. EN 692 (prEN 1SO 16092-2)
Bezpieczenstwo obrabiarek — Prasy.

Czes¢ 2: Wymagania bezpieczenstwa dla pras mechanicznych

Leksykon automatyzaciji

Kod Web:
web150532

Informacje na stronie www.pilz.com

Pilz Academy

Kod Web:
web196642

» Reczne urzadzenie sterujgce PITjog

» Aktywator PlTenable

» Enkoder obrotowy PSENenco

» Monitorowanie ruchu za pomoca PMC SC6 i
PMC SI6 Safe Motion

Systemy robotow

np. EN ISO 10218-1, -2 0 %
Roboty i urzadzenia zrobotyzowane — 3 ©
Wymagania bezpieczenstwa dla robotéw przemystowych 0 Q

Informacje na stronie www.pilz.com
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