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Introduccion

1 Introduccion

1.1 Explicacién de simbolos

Identificacion de informacion especialmente importante:

PELIGRO

Respetar al pie de la letra esta advertencia. Advierte sobre peligros inmi-
nentes que pueden causar lesiones corporales muy graves y la muerte y
sefala las precauciones correspondientes.

ADVERTENCIA

Respetar al pie de la letra esta advertencia. Advierte sobre situaciones peli-
grosas que pueden provocar lesiones fisicas muy graves y la muerte y se-
nala las oportunas precauciones.

ATENCION

Sefiala una fuente de peligro que puede causar heridas leves o de poca
consideracion, asi como dafos materiales, e informa sobre las precaucio-
nes correspondientes.

> B P

IMPORTANTE

Describe situaciones en las que el producto o los aparatos situados en sus
proximidades pueden resultar dafiados, e indica las medidas preventivas
correspondientes. La advertencia identifica ademas partes de texto espe-
cialmente importantes.

@

INFORMACION

Proporciona consejos practicos e informacion sobre particularidades.

1.2 Validez de la documentacion

En este documento se describen las posibilidades de comunicacién de los sistemas de
control configurables PNOZmulti 2.
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Vista general: posibilidades de comunicacion

2.1

Vista general: posibilidades de comunicacion

Comunicacion a través de los moédulos de bus de campo

Los mddulos de bus de campo transmiten datos ciclicos y aciclicos. En el capitulo Médulos
de bus de campo [ 17] se describe la estructura de los datos ciclicos. En el capitulo
Datos de servicio [ 83] se describen los datos aciclicos, su estructura y su direcciona-
miento.

Posibles combinaciones de dispositivos:

Moédulos de bus de campo Dispositivos
base

PNOZ m ES Profibus

| A

PNOZ m ES CANopen

PNOZ m ES EtherCAT

PNOZ m ES Powerlink PNOZ m BO

PNOZ m ES Profinet

PNOZ m ES Ethernet/IP

PNOZ m ES CC-Link

PNOZ m ES Profibus

PNOZ m ES CANopen

PNOZ m ES EtherCAT

PNOZ m ES Profinet PNOZ m B1

PNOZ m ES Powerlink

PNOZ m ES Ethernet/IP

PNOZ m ES CC-Link
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Vista general: posibilidades de comunicacion

Las siguientes versiones son compatibles entre si:

PNOZ m v v v v v v v
ES Profi-
bus V1.x

PNOZ m v v v v - - -
ES CANo-
pen V1.x

PNOZ m v v v v - - v
ES CANo-
pen V2.x

PNOZ m - - - v - v v
ES CC-
Link V1.0

PNOZ m - v v v v v v
ES Ether-
CAT V1.x

PNOZ m - v v v v v v
ES Ether-
CAT V2.x

PNOZ m - - v v - - -
ES Power-
link V1.x

PNOZ m - - v v - - v
ES Power-
link V2.x

PNOZ m - - v v - - -
ES Ether-
net/IP V1.x

PNOZ m - - v v - - v
ES Ether-
net/IP V2.x

PNOZ m - - v v - - -
ES Profi-
net V1.x

PNOZ m - - v v - v v
ES Profi-
net V2.x

Manual de instrucciones Interfaces de comunicacion PILZ |10
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Vista general: posibilidades de comunicacion

Solo con los mdédulos de bus de campo de la version 2.x pueden consultarse los datos de
servicio [ 83] en toda su extension. Estos datos son facilitados por un PNOZ m B1 a
partir de la version 1.1.

PY INFORMACION

Puede conectarse como maximo un médulo de bus de campo a cada dis-
positivo base.
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Vista general: posibilidades de comunicacion

2.2 Comunicacion a través de los médulos de comunicacion

En la comunicacion a través de un moédulo de comunicacion, el intercambio de datos se
define mediante un protocolo especial de Pilz. El protocolo se describe detalladamente en
el capitulo Interfaces ETH/RS232 [LL] 48].

Posibles combinaciones de dispositivos:

Moédulo de comunica- Dispositivos base
cion

Modulo de comunicacion :
PNOZ m ES RS232 L LLLLLLY

PNOZ m BO

Moddulo de comunicacion
PNOZ m ES ETH

INFORMACION

Para transferir entradas/salidas virtuales a través del médulo de comunica-
cion (sin utilizar un médulo de bus de campo), ha de haberse configurado el
interface Entradas/salidas que se transfieren a través del interface inte-
grado en la configuracion de hardware del PNOZmulti Configurator.
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Vista general: posibilidades de comunicacion

2.3 Comunicacion a través del interface ETH integrado

En la comunicacion a través del interface Ethernet integrado, el intercambio de datos se
define mediante un protocolo especifico de Pilz. El protocolo se describe detalladamente
en el capitulo Interfaces ETH/RS232 [LL] 48].

Comunicacion Dispositivos base

Interface Ethernet integra-
do

PNOZ m B1

INFORMACION

Para la comunicacion a través del interface Ethernet integrado ha de haber-
se configurado el interface Entradas/salidas que se transfieren a través
del interface integrado en la configuracion de hardware del PNOZmulti
Configurator.

Manual de instrucciones Interfaces de comunicacion PILZ |13
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Vista general: posibilidades de comunicacion

24

Comunicacion a través de Modbus/TCP

PNOZmulti 2 actia como servidor de la conexion para el intercambio de datos via Modbus/
TCP. Los datos de servicio se definen en un registro de datos al que el Client puede acce-
der directamente.

La comunicacion mediante Modbus/TCP se describe detalladamente en el apartado Mod-
bus/TCP [EL] 68].

Posibles combinaciones de dispositivos:

Comunicacion Dispositivo base

=5
—

Modulo de comunicacion PNOZ m
ES ETH (L) 48]

PNOZ m BO

-

Interface Ethernet
integrado [ 49]

PNOZ m B1 versioén 1.1

§ O superior
|| ;5‘
n@- :
oL ,E;,,
I.
P INFORMACION
I Para transferir entradas/salidas virtuales a través del médulo de comunica-

cion (sin utilizar un moédulo de bus de campo), ha de haberse configurado el
interface "Entradas/salidas que se transfieren a través del interface integra-
do" en la configuracién de hardware del PNOZmulti Configurator.
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Seguridad

3.1

3.2

3.2.1

3.2.2

Seguridad

Aplicacioén correcta

Los interfaces de comunicacion del sistema de control configurable PNOZmulti 2 sirven pa-
ra transmitir datos de diagnéstico a un programa de aplicacion. Los datos se utilizan exclu-
sivamente para fines no seguros como, por ejemplo, la visualizacion.

/ IMPORTANTE
‘\ Para la aplicacion correcta y para el uso del sistema de control configura-

ble, PNOZmulti 2 respetar las instrucciones de uso del dispositivo corres-
pondiente.

Se considera aplicacidon no correcta, en particular,
» toda modificacion constructiva, técnica o eléctrica del producto,
» el uso del producto fuera de las zonas descritas en estas instrucciones y

» todo uso del producto que difiera de los datos técnicos (véase capitulo Datos técnicos).

Normas de seguridad

Cualificacion del personal

La instalacion, el montaje, la programacion, la puesta en marcha, el servicio, la puesta fue-
ra de servicio y el mantenimiento de los productos se confiaran exclusivamente a personal
autorizado.

Por persona autorizada se entiende toda aquella persona cualificada y competente que, en
virtud de su formacién, experiencia y actividad actual profesionales, dispone de los conoci-
mientos técnicos necesarios. Esta persona debe conocer el estado de la técnica y las le-
yes, normas Yy directivas correspondientes, tanto nacionales como europeas e internacio-
nales, para poder comprobar, evaluar y manejar equipos, sistemas, maquinas e instalacio-
nes.

La empresa, por su parte, debera emplear exclusivamente personal que

) esté familiarizado con la normativa basica en materia de seguridad del trabajo y preven-
cién de accidentes,

» haya leido y comprendido el apartado "Seguridad" de esta descripcién y que
) esté familiarizado con las normas basicas y técnicas para la aplicacion especial.

Garantia y responsabilidad
Los derechos de garantia y responsabilidad quedan anulados si
» el producto no se haya aplicado correctamente,

) los dafios se hayan producido como consecuencia de la inobservancia de las instruccio-
nes de uso,

» el personal de servicio no estd debidamente formado
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Seguridad

» 0 si se han realizado cualesquiera modificaciones (como por ejemplo cambio de compo-
nentes de las placas de circuitos, trabajos de soldadura, etc.).

3.23 Eliminacion de residuos

» Para la puesta fuera de servicio, respetar la legislacion local en materia de eliminacion
de aparatos electrénicos (p. €j., ley alemana de aparatos eléctricos y electrénicos).
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Modulos de bus de campo

4 Médulos de bus de campo

4.1 Fundamentos

Para la comunicacion a través de los buses de campo se han reservado 32 byte para el
rango de entradas y de salidas, respectivamente, que se actualizan aproximadamente ca-
da 15 ms. El Master (PC, PLC) puede enviar 32 bytes al PNOZmulti 2 y recibir 32 bytes del
PNOZmulti 2 . EI Master puede procesar la informacion por bytes, palabras o palabras do-

bles.
4.1.1 Datos de entrada (al PNOZmuilti 2)
Palabra doble Palabra Byte Contenido
0 0 0 Estado de las entradas virtuales del médu-
y lo de bus de campo PNOZmulti 2.
1 5 Las entradas se definen en el PNOZmulti
Configurator. Cada entrada utilizada recibe
3 alli un ndmero, p. €j. i0, i5...
1 2 4 El estado de la entrada i0 se almacena en
5 el bit 0 del byte 0, el estado de la salida i5
3 6 en el bit 5 del byte 0, etc.
7
2 4 8
9
5 10
11
3 6 12
13
7 14
15
4 8 16 Reservado
17 Numero de tabla
9 18 Numero de segmento
19 Reservado
5 10 20 Reservado
21 Reservado
11 22 Reservado
23 Reservado
6 12 24 Reservado
25 Reservado
13 26 Reservado
27 Reservado
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41.2

Palabra doble Palabra Byte Contenido
7 14 28 Reservado
29 Reservado
15 30 Reservado
31 Reservado
Datos de salida (del PNOZmulti 2)
Palabra doble Palabra Byte Contenido
0 0 0 Estado de las salidas virtuales del PNOZ-
1 multi 2 moédulo de bus de campo.
1 5 Las salidas se definen en el PNOZmulti
Configurator. Cada salida utilizada recibe
3 alli un numero, por ejemplo 00, 05 ...
1 2 4 El estado de la salida 00 se almacena en
5 el bit 0 del byte 0, el estado de la salida
3 6 05, en el bit 5 del byte 0, etc.
7
2 4 8
9
5 10
11
3 6 12
13
7 14
15
4 8 16 estado de los LED
17 Numero de tabla
9 18 Numero de segmento
19 Datos utiles byte 0
5 10 20 Datos utiles byte 1
21 Datos utiles byte 2
11 22 Datos utiles byte 3
23 Datos utiles byte 4
6 12 24 Datos utiles byte 5
25 Datos utiles byte 6
13 26 Datos utiles byte 7
27 Datos utiles byte 8
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Palabra doble Palabra Byte Contenido
7 14 28 Datos utiles byte 9

29 Datos utiles byte 10

15 30 Datos utiles byte 11
31 Datos utiles byte 12
41.3 Vista general de tablas

Existen las tablas siguientes:
Tabla 20: Datos de proceso dispositivo base
Tabla 21: Datos de proceso modulos de ampliacion a la derecha
Tabla 22: Datos de proceso modulos de ampliacion a la izquierda
Tabla 23: Datos de proceso moédulo de bus de campo/médulo de comunicacién
Tabla 24 Datos de proceso moédulo de ampliacion ST
Tabla 70: Palabras de diagnéstico
Tabla 71: Habilitacion elementos
Tabla 80: Detalles del proyecto
Tabla 90: Datos de dispositivo base
Tabla 91: Datos de dispositivo médulos de ampliacion a la derecha
Tabla 92: Datos de dispositivo médulos de ampliacién a la izquierda
Tabla 93: Datos de dispositivo médulo de bus de campo/maédulo de comunicacion
Tabla 94: Datos de dispositivo médulo de ampliacion ST
Tabla 110: Dispositivos conectados
Tabla 201: Datos ampliados

El contenido y la validez en funcién de la version y el dispositivo de las tablas estan descri-
tos en detalle en el capitulo Datos de servicio [ 83].

41.4 Acceso a segmentos de tablas

Cada tabla se compone de uno o mas segmentos. Cada segmento se compone de 13 by-
tes. Las tablas tienen asignaciones fijas. El Master solicita los datos deseados con el nu-
mero de tabla y el nimero de segmento. El Slave responde con los dos nimeros y envia
los datos solicitados. Si se solicitan datos inexistentes, el Slave envia el mensaje de error
FF (hex) o 255 (dec) en lugar del nimero de segmento. El orden en el que se solicitan los
segmentos es libre.
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41.41

Ejemplo 1: acceso correcto

Acceso a segmentos existentes

El Master solicita el segmento 1 de la tabla 23. EI médulo de bus de campo confirma am-
bos datos y envia el segmento 1. Acto seguido, se consultan los datos del segmento 5 a la

tabla 21.

17
18
19

31

17
18
19

31

Médulo de bus de campo

Contraseina
23
1
0 .
0
r—-—~-="=-=—=—=—=---- 17
1
! | 18
| | 19
1
| <
| 1
! |
1 31
b e e e e e oo 1
21
5
0 s
0
P~ 17
18
19

31
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41.4.2 Ejemplo 2: acceso fallido

Acceso a un segmento inexistente

El Master solicita el segmento 1 de la tabla 23. El médulo de bus de campo confirma las
dos entradas y envia el segmento 1. Acto seguido, el Master solicita el segmento 111 de la
tabla 23. Puesto que esta tabla no contiene ninglin segmento 111, el Slave envia "255" pa-
ra notificar un error.

Contrasena Médulo de bus de campo
|17 23 r-_--__-__-_:
1
18 1 | 1
19 0 | !
—_— !
. 1
. 1
! |
31 0 e I
I""""""‘I 17 23
: | 18 1
. 1 19 X
1
| <
. 1
! |
1 | 31 X
U U Uy
17 23 :_-_--__-__-_:
18 111 . 1
19 0 i :
; ! 1
| I
1
| I
31 0 L e e e e 1
l""""""'I 23
: | 255
1 ! X
1
| <
. 1
! |
1
. 1 X
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Acceso a una tabla inexistente

El Master solicita el segmento 1 de la tabla 54. Puesto que no existe ninguna tabla 54, el
Slave envia "255" para notificar un error.

Contrasena Médulo de bus de campo
17 54 r-__-_--_--_:
18 1 | I
19 0 . :
> | 1
! :
! 1
31 0 e I
F""""""I 17 54
! . 18 255
: | 19 X
! <
' :
1
I | 31 X
4.2 PNOZ m ES Profibus
421 Datos de entrada y salida ciclicos

Las entradas y salidas virtuales pueden consultarse o inicializarse directamente a través de
los siguientes modulos. Cada elemento puede seleccionarse individualmente en el control
del Master, p. €j., las entradas virtuales i0-i31. De este modo se define también el ancho de
datos.

Datos de entrada

El Master escribe las entradas virtuales del PNOZmulti 2.

Descripcion Datos de entrada del PNOZmulti 2

Entradas virtuales i0 — 31 4 Input Bytes

Entradas virtuales i32 —i63 |4 Input Bytes

Entradas virtuales i64 —i95 |4 Input Bytes

Entradas virtuales i96 — i127 |4 Input Bytes

Datos de salida

El Master lee las salidas virtuales del PNOZmulti 2.

Descripcion Datos de salida del PNOZmulti 2

Salidas virtuales 00 — 031 4 Output Bytes
Salidas virtuales 032 — 063 4 Output Bytes
Salidas virtuales 064 — 095 4 Output Bytes
Salidas virtuales 096 — 0127 4 Output Bytes
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4.2.2

4.2.3

Acceso a segmentos de tablas

Los datos de las tablas (véase Datos de servicio [@ 83]) pueden consultarse a través de
los siguientes modulos.

Datos de entrada

El Master solicita un segmento de tabla de la siguiente forma:

Descripcion Datos de entrada del PNOZmul-
ti 2
Numero de tabla y segmento 2 Input Bytes

Datos de salida
El PNOZmulti 2 responde de la siguiente forma:

Descripcion Datos de salida del PNOZmulti
2

Numero de tabla y segmento + 13 bytes datos utiles | 15 Output Bytes

Encontrara una descripcion detallada en el capitulo Acceso a segmentos de

tablas [ 19].

Estado de "LED"

Descripcion Datos de salida del PNOZmulti 2

Estado de los LED |1 Output Byte

El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B0 puede consultarse directamente del
modo siguiente:

» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2=1: LED FAULT encendido o parpadea

» Bit 3 =1: LED DIAG encendido o parpadea

» Bit4 = 1: Se enciende el LED "RUN"

» Bit 5-7: reservado

El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B1 puede consultarse directamente del
modo siguiente:

» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2 =1: LED FAULT encendido o parpadea

» Bit 3 = 1: LED DIAG encendido o parpadea

» Bit4 =1: LED RUN FS encendido

» Bit 5: reservado

» Bit6 = 1: LED RUN ST encendido

) Bit 7: reservado
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424 Datos de servicio

Los datos de servicio de PROFIBUS-DP se dividen en los siguientes rangos de datos:

» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion

» Datos de proceso - médulo de bus de campo y modulo de comunicacion

» Palabras de diagnéstico

» Elementos de habilitacion

» Datos del proyecto

» Datos del dispositivo

El contenido y la validez en funciéon de la versién y el dispositivo de los datos de servicio y

el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].

4.2.5 Datos de diagnéstico PNOZ m ES Profibus

Estos bits contienen los datos de diagnéstico del PNOZ m B0 y del PNOZ m B1.

Unit Contenido PNOZ m BO |PNOZ m B1

Diag_Bit

00 RUN FS, dispositivo base en estado RUN FS X X

01 STOP FS, dispositivo base en estado STOP X X
FS

02 Dispositivo base parado por el configurador X X

03 Reservado

04 Error externo X X

05 Error interno X X

06 Error externo en las entradas X X

07 Error interno en las entradas X

08 Error externo en las salidas X X

09 Error interno en las salidas X

10 No hay conexion con el dispositivo base X X

11 STOP ST, dispositivo base en estado STOP X
ST

12 Error en el médulo de ampliacion ST 1 a la de- X
recha

13 Reservado

21

22 Error del dispositivo base X X

23 Reservado

24 Error en el médulo de ampliacion FS 1 a la de- X X
recha

25 Error en el médulo de ampliacion FS 2 a la de- X X
recha
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Unit Contenido PNOZm B0 |PNOZ m B1

Diag_Bit

26 Error en el médulo de ampliacion FS 3 a la de- X X
recha

27 Error en el médulo de ampliacion FS 4 a la de- X X
recha

28 Error en el médulo de ampliaciéon FS 5 a la de- X X
recha

29 Error en el médulo de ampliacion FS 6 a la de- X X
recha

30 Error en el médulo de ampliacion FS 7 a la de- X
recha

31 Error en el médulo de ampliacion FS 8 a la de- X
recha

32 Error en el médulo de ampliacién FS 9 a la de- X
recha

33 Error en el médulo de ampliacion FS 10 a la X
derecha

34 Error en el médulo de ampliacién FS 11 ala X
derecha

35 Error en el médulo de ampliacion FS 12 a la X
derecha

36 Reservado

39

40 Error en el médulo de ampliacion FS 1 a la iz- X X
quierda

41 Error en el médulo de ampliaciéon FS 2 a la iz- X X
quierda

42 Error en el médulo de ampliacion FS 3 a la iz- X X
quierda

43 Error en el médulo de ampliaciéon FS 4 a la iz- X X
quierda

44 Reservado

45

46 Error del modulo de comunicacion X

47 Reservado

55

56 Error en la configuracion, F_81 X

57 Error en el programa de aplicacion, F_82 X

58 Error en la periferia, F_83 X

59 Error del supervisor de revoluciones, F_84 X
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Unit Contenido PNOZ m BO |PNOZ m B1

Diag_Bit

60 Error del médulo de bus, F_85 X

61 Error del médulo de conexion, F_86 X

62 Error del médulo de entrada analégico, F_87 X

63 Reservado

64 Error en el médulo de entrada/salida, F_89 X

65 Error del médulo Ethernet, F_8A X

66 Error interno del médulo de ampliacion izquier- X
do, F_90

67 Error de periferia interno, F_93 X

68 Error interno del médulo de ampliacién dere- X
cho, F_94

69 Error interno del médulo de ampliacion dere- X
cho, F_95

70 Error de autocomprobacion interno, F_BO X

71 Error de datos interno, F_B1 X

72 Error de parametros interno, F_B2 X

73 Error serie/I2C interno, F_B3 X

74 Error de tiempo interno, F_B4 X

75 Error interno del procesador, F_B5 X

76 Error de parametros interno, F_B6 X

77 Error de comparacioén interno, F_B7 X

78 Error de ejecucion interno, F_B8 X

79 Error de periferia interno, F_B9 X

80 Error interno del moédulo de bus, F_BA X

81 Error interno del moédulo de conexion, F_BB X

82 Error interno del supervisor de revoluciones, X
F_BC

83 Error interno del médulo de entrada analdgico, X
F_BD

84 Error interno del médulo de conexion, F_BE X

85 Error interno del moédulo de conexion, F_BF X

86 Error interno del modulo de ampliacion izquier- X
do, F_CO

87 Error interno del médulo de ampliacion izquier- X
do, F_CA1

88 Error interno del moédulo Ethernet, F_C2 X
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Unit Contenido PNOZ m B0 |PNOZ m B1
Diag_Bit
89 Error de comparacién interno, F_C3 X
90 Error interno del médulo de ampliacién dere- X
cho, F_C4
91 Error interno del médulo de ampliacion dere- X
cho, F_C5
92 Reservado X
95

Explicacién: Los bits 56 a 91 muestran el ultimo contenido de la pila de errores (corres-
ponde a la clase de error). Los bits se eliminan en cuanto PNOZmulti 2 recupera el estado
RUN.

4.3 PNOZ m ES CANopen

4.3.1 Service Data Objects (SDO)
El directorio de objetos de CANopen contiene todos los parametros de dispositivo relevan-
tes y datos de proceso actuales del sistema PNOZmulti 2. Pueden leerse y escribirse me-
diante Service Data Objects (SDO).
Para facilitar la integraciéon del médulo de bus de campo en una red CANopen se dispone
del directorio de objetos en forma de archivo EDS. El contenido se describe en el capitulo
Datos de servicio [ 83].

4.3.2 Datos de servicio
Los datos de servicio de CANopen se dividen en los siguientes rangos de datos:
» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion
» Datos de proceso - modulo de bus de campo y médulo de comunicacion
» Palabras de diagndstico
» Elementos de habilitacion
» Datos del proyecto
» Datos del dispositivo
El contenido y la validez en funcion de la version y el dispositivo de los datos de servicio y
el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].
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4.3.3 Process Data Objects (PDO)
Los datos de salida estéan almacenados de la siguiente manera:
Byte Object Index Subindice PDO COB-ID
(hex) (hex)
0 2000 1 TPDO 1 180h
1 2000 2 + node address
2 2000 3
3 2000 4
4 2000 5
5 2000 6
6 2000 7
7 2000 8
8 2000 9 TPDO 2 280h
9 2000 S + node address
10 2000 B
11 2000 C
12 2000 D
13 2000 E
14 2000 F
15 2000 10
16 2000 11 TPDO 3 380h
17 2000 12 + node address
18 2000 13
19 2000 14
20 2000 15
21 2000 16
22 2000 17
23 2000 18
24 2000 19 TPDO 4 480 h
25 2000 1A + node address
26 2000 1B
27 2000 1C
28 2000 1D
29 2000 1E
30 2000 1F
31 2000 20

Los datos de entrada estan almacenados de la siguiente manera:
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0 2100 1 RPDO 1 200h

1 2100 2 + node address
2 2100 3

3 2100 4

4 2100 5

5 2100 6

6 2100 7

7 2100 8

8 2100 9 RPDO 2 300h

9 2100 S + node address
10 2100 B

11 2100 C

12 2100 D

13 2100 E

14 2100 F

15 2100 10

16 2100 11 RPDO 3 400h

17 2100 12 + node address
18 2100 13

19 2100 14

20 2100 15

21 2100 16

22 2100 17

23 2100 18

24 2100 19 RPDO 4 500 h

25 2100 1A + node address
26 2100 1B

27 2100 1C

28 2100 1D

29 2100 1E

30 2100 1F

31 2100 20

Significado de las abreviaturas:

TPDO: Transmit Process Data Object
RPDO: Receive Process Data Object
COB-ID: Communication Object Identifier

Manual de instrucciones Interfaces de comunicacion
1002971-ES-09

PILZ |29




Modulos de bus de campo

4.3.4 Composicion del objeto 0x2000 datos de salida
indice Size Contenido
(hex) (byte)
Salidas virtuales o0 ... 0127
0x2000:01 |1 Bit 7 Bit 0
o7 06 05 o4 03 02 o1 o0
0x2000:02 |1 015 o014 013 012 o11 010 09 o8
0x2000:03 |1 023 022 021 020 019 018 o017 016
0x2000:04 |1 031 030 029 028 027 026 025 024
0x2000:05 |1 039 038 037 036 035 034 033 032
0x2000:06 |1 047 046 045 044 043 042 041 040
0x2000:07 |1 055 054 053 052 051 050 049 048
0x2000:08 |1 063 062 061 060 059 058 057 056
0x2000:09 |1 071 070 069 068 067 066 065 064
0x2000:0A |1 079 078 o77 076 o075 o74 o73 072
0x2000:0B |1 087 086 085 084 083 082 081 080
0x2000:0C |1 095 094 093 092 091 090 089 088
0x2000:0D |1 0103 |0102 |0101 |0100 |099 098 097 096
0x2000:0E |1 0111 |o110 |0o109 |0108 |0107 |0106 |0105 |0104
0x2000:0F |1 0119 |o118 |[0117 |0116 |o115 |0114 |0113 |0112
0x2000:10 |1 0127 |0126 |0125 |0124 |0123 |0122 |0121 |0120
0x2000:11 |1 Estado de los LED
0x2000:12 |1 Numero de tabla
0x2000:13 |1 Numero de segmento
0x2000:14 |13 Byte 0 a 12 de los datos utiles
0x2000:20
4.3.5 Composicion del objeto 0x2100 datos de entrada
indice Size |Contenido
(hex) (byte)
Entradas virtuales i0 ... i127
Bit 7 Bit 0
0x2100:01 |1 i7 i6 i5 i4 i3 i2 i1 i0
0x2100:02 |1 i15 i14 i13 i12 i11 i10 i9 i8
0x2100:03 |1 i23 i22 i21 i20 i19 i18 i17 i16
0x2100:04 |1 i31 i30 i29 i28 i27 i26 i25 i24
0x2100:05 |1 i39 i38 i37 i36 i35 i34 i33 i32
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indice Size |Contenido
(hex) (byte)
0x2100:06 |1 i47 i46 i45 i44 i43 i42 i41 i40
0x2100:07 |1 i55 i54 i53 i52 i51 i50 i49 i48
0x2100:08 |1 i63 i62 i61 i60 i59 i58 i57 i56
0x2100:09 |1 i71 i70 i69 i68 i67 i66 i65 i64
0x2100:0A |1 i79 i78 i77 i76 i75 i74 i73 i72
0x2100:0B |1 i87 i86 i85 i84 i83 i82 i81 i80
0x2100:0C |1 i95 i94 i93 i92 i91 i90 i89 i88
0x2100:0D |1 i103 i102 i101 i100 i99 i98 i97 i96
0x2100:0E |1 i111 i110 i109 i108 i107 i106 i105 i104
0x2100:0F |1 i119 i118 i117 i116 i115 i114 i113 i112
0x2100:10 |1 i127 i126 i125 i124 i123 i122 i121 i120
0x2100:11 |1 Reservado
0x2100:12 |1 Numero de tabla
0x2100:13 |1 Numero de segmento
0x2100:14 |13 Reservado
0x2100:20

4.4 PNOZ m ES EtherCAT

4.4.1 Service Data Objects (SDO)
El directorio de objetos de EtherCAT contiene todos los parametros de dispositivo relevan-
tes y datos de proceso actuales del sistema PNOZmulti 2. Pueden leerse y escribirse me-
diante Service Data Objects (SDO).
Para facilitar la integraciéon del médulo de bus de campo en una red EtherCAT se dispone
del directorio de objetos en forma de archivo XML. El contenido se describe en el capitulo
Datos de servicio [ 83].

442 Datos de servicio
Los datos de servicio de EtherCAT se dividen en los siguientes rangos de datos:
» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion
» Datos de proceso - médulo de bus de campo y moédulo de comunicacion
» Palabras de diagnéstico
» Elementos de habilitacion
» Datos del proyecto
» Datos del dispositivo
El contenido y la validez en funcién de la versién y el dispositivo de los datos de servicio y
el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].
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443 Ajuste de la Communication Area (PDOs)

En caso de reinicio, el PDO-Mapping del PNOZ m ES EtherCAT ya esta disponible precon-
figurado de fabrica, como muestra la tabla. El Mapping de los datos de proceso puede
adaptarse. Los datos de entrada y de salida de PNOZmulti (objetos 0x2100 y 0x2000) se
actualizan cada 10-15 ms.

Objetos Mapping | Size Nombre |indice (hex) Subindice (hex) | Contenido

0x1A00 32 TxPDO |2000 01-20 Datos de salida (del PNOZ-
multi)
0x1A01 128 TxPDO |2000 01-11 Configuracion predetermina-
2001 01-08 da
2001 49 - 50 (configurable a voluntad)
2002 01-08
2002 25-2C
2002 49-50
2007 01-08
2007 25-2C
2007 49-50
200A 01-2E
0x1600 19 RxPDO |2100 01-13 Datos de entrada (al PNOZ-
multi)
Significado de las abreviaturas:
TxPDO: Transmit Process Data Object
RxPDO: Receive Process Data Object
4.4.4 Composicion del objeto 0x2000 datos de salida
indice Size Contenido
(hex) (byte)
Salidas virtuales 00 ... 0127
0x2000:01 |1 Bit 7 Bit 0
o7 06 o5 o4 o3 02 o1 o0
0x2000:02 |1 015 014 013 012 o11 010 09 08
0x2000:03 |1 023 022 021 020 019 018 017 016
0x2000:04 |1 031 030 029 028 027 026 025 024
0x2000:05 |1 039 038 037 036 035 034 033 032
0x2000:06 |1 047 046 045 044 043 042 041 040
0x2000:07 |1 055 054 053 052 051 050 049 048
0x2000:08 |1 063 062 061 060 059 058 057 056
0x2000:09 |1 o071 o70 069 068 067 066 065 064
0x2000:0A |1 079 078 o77 076 o075 o74 o073 072
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0x2000:0B |1 087 086 085 084 083 082 081 080
0x2000:0C |1 095 094 093 092 091 090 089 088
0x2000:0D |1 0103 [0102 |0101 |0100 |099 098 097 096
0x2000:0E |1 0111 |o0110 |0109 |0108 |0107 |0106 |0105 |0104
0x2000:0F |1 0119 |0118 |0o117 |0o116 |o115 |o0114 |0113 |0112
0x2000:10 |1 0127 |0126 |0125 |0124 (0123 |0122 |0121 |0120
0x2000:11 |1 Estado de los LED
0x2000:12 |1 Numero de tabla
0x2000:13 |1 Numero de segmento
0x2000:14 |13 Byte 0 a 12 de los datos utiles
0x2000:20
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4.4.5 Composicion del objeto 0x2100 datos de entrada

indice Size |Contenido
(hex) (byte)

Entradas virtuales i0 ... i127

Bit 7 Bit0
0x2100:01 |1 i7 i6 i5 i4 i3 i2 i1 i0
0x2100:02 |1 i15 i14 i13 i12 i11 i10 i9 i8
0x2100:03 |1 i23 i22 i21 i20 i19 i18 i17 i16
0x2100:04 |1 i31 i30 i29 i28 i27 i26 i25 i24
0x2100:05 |1 i39 i38 i37 i36 i35 i34 i33 i32
0x2100:06 |1 i47 i46 i45 i44 i43 i42 i41 i40
0x2100:07 |1 i55 i54 i53 i52 i51 i50 i49 i48
0x2100:08 |1 i63 i62 i61 i60 i59 i58 i57 i56
0x2100:09 |1 i71 i70 i69 i68 i67 i66 i65 i64
0x2100:0A |1 i79 i78 i77 i76 i75 i74 i73 i72
0x2100:0B |1 i87 i86 i85 i84 i83 i82 i81 i80
0x2100:0C |1 i95 i94 i93 i92 i91 i90 i89 i88
0x2100:0D |1 i103 i102 i101 i100 i99 i98 i97 196
0x2100:0E |1 i111 i110 i109 i108 i107 i106 i105 i104
0x2100:0F |1 i119 i118 i117 i116 i115 i114 i113 i112
0x2100:10 |1 i127 i126 i125 i124 i123 i122 i121 i120
0x2100:11 |1 Reservado
0x2100:12 |1 Numero de tabla
0x2100:13 |1 Numero de segmento
0x2100:14 |13 Reservado
0x2100:20

4.4.6 Datos de diagnéstico

La siguiente tabla contiene mensajes "Emergency" a partir de la versién 2.0 del
PNOZ m ES EtherCAT

Error Code | Error Regis- | Contenido Manufacturer Bytes
ter
OxFFO00 0x81 No hay conexion con el dispositivo | 0xBO 0x00 0x00 0x00
base 0x00
0x0000 0x00 Conexion con dispositivo base 0xB0 0x00 0x00 0x00
restablecida 0x00

El objeto EtherCAT Error Register 0x1001 se actualizara conforme al campo Error Register
del ultimo mensaje "Emergency".
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4.5 PNOZ m ES Powerlink

4.5.1 Service Data Objects (SDO)

El directorio de objetos de Ethernet POWERLINK contiene todos los parametros de dispo-
sitivo relevantes y datos de proceso actuales del sistema PNOZmulti 2. Pueden leerse y
escribirse mediante Service Data Objects (SDO).

Para facilitar la integraciéon del médulo de bus de campo en una red Ethernet POWERLINK
se dispone del directorio de objetos en forma de archivo XDD. El contenido se describe en
el capitulo Datos de servicio [@ 83].

4.5.2 Datos de servicio

Los datos de servicio de Ethernet POWERLINK se dividen en los siguientes rangos de da-
tos:

» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion

» Datos de proceso - médulo de bus de campo y modulo de comunicacion
» Palabras de diagndstico

» Elementos de habilitacion

» Datos del proyecto

» Datos del dispositivo

El contenido y la validez en funcidon de la versién y el dispositivo de los datos de servicio y
el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].

4.5.3 Process Data Objects (PDO)
Un PDO puede confeccionarse a medida a partir de los SDO.
Tamafio maximo de los PDO:
> 254 bytes datos de entrada
» 32 bytes datos de salida

Entradas y salidas desde la perspectiva de Managing Node.

4.5.4 Composicion del objeto 0x2000 datos de salida

indice Size Contenido

(hex) (byte)

Salidas virtuales o0 ... 0127

0x2000:01 |1 Bit 7 Bit 0
o7 06 05 o4 03 02 o1 o0
0x2000:02 |1 015 o014 013 012 o11 010 09 o8
0x2000:03 |1 023 022 021 020 019 018 o017 016
0x2000:04 |1 031 030 029 028 027 026 025 024
0x2000:05 |1 039 038 037 036 035 034 033 032
0x2000:06 |1 047 046 045 044 043 042 041 040
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indice Size Contenido
(hex) (byte)
0x2000:07 |1 055 054 053 052 051 050 049 048
0x2000:08 |1 063 062 061 060 059 058 057 056
0x2000:09 |1 o71 070 069 068 067 066 065 064
0x2000:0A |1 079 078 o77 076 o075 074 073 072
0x2000:0B |1 087 086 085 084 083 082 081 080
0x2000:0C |1 095 094 093 092 091 090 089 088
0x2000:0D |1 0103 |0102 |0101 |0100 |099 098 097 096
0x2000:0E |1 0111 |0110 |0109 |0108 |0107 |0106 |0105 |0104
0x2000:0F |1 0119 |0118 |0o117 |o116 |o115 |o114 |0113 |o0112
0x2000:10 |1 0127 |0126 |0125 |0124 |0123 |0122 |0121 |0120
0x2000:11 |1 Estado de los LED
0x2000:12 |1 Numero de tabla
0x2000:13 |1 Numero de segmento
0x2000:14 |13 Byte 0 a 12 de los datos utiles
0x2000:20
4.5.5 Composicion del objeto 0x2100 datos de entrada

indice Size |Contenido
(hex) (byte)

Entradas virtuales i0 ... i127

Bit 7 Bit 0
0x2100:01 |1 i7 i6 i5 i4 i3 i2 i1 i0
0x2100:02 |1 i15 i14 i13 i12 i11 i10 i9 i8
0x2100:03 |1 i23 i22 i21 i20 i19 i18 i17 i16
0x2100:04 |1 i31 i30 i29 i28 i27 i26 i25 i24
0x2100:05 |1 i39 i38 i37 i36 i35 i34 i33 i32
0x2100:06 |1 i47 i46 i45 i44 i43 i42 i41 i40
0x2100:07 |1 i55 i54 i53 i52 i51 i50 i49 i48
0x2100:08 |1 i63 i62 i61 i60 i59 i58 i57 i56
0x2100:09 |1 i71 i70 i69 i68 i67 i66 i65 i64
0x2100:0A |1 i79 i78 i77 i76 i75 i74 i73 i72
0x2100:0B |1 i87 i86 i85 i84 i83 i82 i81 i80
0x2100:0C |1 i95 i94 i93 i92 i91 i90 i89 i88
0x2100:0D |1 i103 i102 i101 i100 i99 i98 i97 i96
0x2100:0E |1 i111 i110 i109 i108 i107 i106 i105 i104
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indice Size |Contenido
(hex) (byte)
0x2100:0F |1 i119 i118 i117 i116 i115 i114 i113 i112
0x2100:10 |1 i127 i126 i125 i124 i123 i122 i121 i120
0x2100:11 1 Reservado
0x2100:12 |1 Numero de tabla
0x2100:13 |1 Numero de segmento
0x2100:14 |13 Reservado
0x2100:20
4.6 PNOZ m ES Profinet
4.6.1 Datos de entrada y salida ciclicos

Las entradas y salidas virtuales pueden consultarse o inicializarse directamente a través de
los siguientes modulos. Cada elemento puede seleccionarse individualmente en el control
del Master, p. €j., las entradas virtuales i0-i31. De este modo se define también el ancho de

datos.

Datos de entrada

El Master escribe las entradas virtuales del PNOZmulti 2.

Descripcion

Datos de entrada del PNOZmulti 2

Entradas virtuales i0 —i31

4 Input Bytes

Entradas virtuales i32 — i63

4 Input Bytes

Entradas virtuales i64 — i95

4 Input Bytes

Entradas virtuales i96 — i127

4 Input Bytes

Datos de salida

El Master lee las salidas virtuales del PNOZmulti 2.

Descripcion

Datos de salida del PNOZmulti 2

Salidas virtuales 00 — 031

4 Output Bytes

Salidas virtuales 032 — 063

4 Output Bytes

Salidas virtuales 064 — 095

4 Qutput Bytes

Salidas virtuales 096 — 0127

4 Output Bytes
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4.6.2

4.6.3

Acceso a segmentos de tablas

Los datos de las tablas (véase Datos de servicio [@ 83]) pueden consultarse a través de
los siguientes modulos.

Datos de entrada

El Master solicita un segmento de tabla de la siguiente forma:

Descripcion Datos de entrada del PNOZmul-
ti 2
Numero de tabla y segmento 2 Input Bytes

Datos de salida
El PNOZmulti 2 responde de la siguiente forma:

Descripcion Datos de salida del PNOZmulti
2

Numero de tabla y segmento + 13 bytes datos utiles | 15 Output Bytes

Encontrara una descripcion detallada en el capitulo Acceso a segmentos de

tablas [ 19].

Estado de "LED"

El estado del LED de PNOZmulti 2 puede consultarse directamente a través del siguiente
modulo.

Descripcion Datos de salida del PNOZmulti 2

Estado de los LED |1 Output Byte

El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B0 puede consultarse directamente del
modo siguiente:

» Bit0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2 =1: LED FAULT encendido o parpadea

» Bit 3 = 1: LED DIAG encendido o parpadea

> Bit4 = 1: Se enciende el LED "RUN"

» Bit 5-7: reservado

El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B1 puede consultarse directamente del
modo siguiente:

» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2 =1: LED FAULT encendido o parpadea
» Bit 3 = 1: LED DIAG encendido o parpadea

» Bit4 =1: LED RUN FS encendido

» Bit 5: reservado

» Bit6 = 1: LED RUN ST encendido
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) Bit 7: reservado

46.4 Datos de servicio
Los datos de servicio de PROFINET se dividen en los siguientes rangos de datos:
» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion
» Datos de proceso - modulo de bus de campo y médulo de comunicacion
» Palabras de diagndstico
» Elementos de habilitacion
» Datos del proyecto
» Datos del dispositivo
El contenido y la validez en funciéon de la versién y el dispositivo de los datos de servicio y
el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].
4.6.5 Datos de diagnéstico
Estos bits contienen los datos de diagndstico del PNOZ m B0 y del PNOZ m B1
Unit Contenido PNOZm B0 |PNOZ m B1
Diag_Bit
01 STOP FS, dispositivo base en estado STOP X X
FS
02 Dispositivo base parado por el configurador X X
03 Reservado
04 Error externo X X
05 Error interno X X
06 Error externo en las entradas X X
07 Error interno en las entradas X
08 Error externo en las salidas X X
09 Error interno en las salidas X
10 No hay conexion con el dispositivo base X X
11 STOP ST, dispositivo base en estado STOP X
ST
12 Error en el médulo de ampliaciéon ST 1 a la iz- X
quierda
13 Reservado
21
22 Error del dispositivo base X X
23 Reservado
24 Error en el médulo de ampliaciéon FS 1 a la de- X X
recha
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Unit Contenido PNOZ m B0 |PNOZ m B1

Diag_Bit

25 Error en el médulo de ampliacion FS 2 a la de- X X
recha

26 Error en el médulo de ampliacion FS 3 a la de- X X
recha

27 Error en el médulo de ampliacion FS 4 a la de- X X
recha

28 Error en el médulo de ampliacion FS 5 a la de- X X
recha

29 Error en el médulo de ampliacion FS 6 a la de- X X
recha

30 Error en el médulo de ampliacion FS 7 a la de- X
recha

31 Error en el médulo de ampliaciéon FS 8 a la de- X
recha

32 Error en el médulo de ampliacion FS 9 a la de- X
recha

33 Error en el médulo de ampliaciéon FS 10 a la X
derecha

34 Error en el médulo de ampliacion FS 11 a la X
derecha

35 Error en el médulo de ampliacién FS 12 a la X
derecha

36 Reservado

39

40 Error en el médulo de ampliaciéon FS 1 a la iz- X X
quierda

41 Error en el médulo de ampliacion FS 2 a la iz- X X
quierda

42 Error en el médulo de ampliaciéon FS 3 a la iz- X X
quierda

43 Error en el médulo de ampliacion FS 4 a la iz- X X
quierda

44 Reservado

45

46 Error del médulo de comunicacion X

47 Reservado

55

56 Error en la configuracion, F_81 X

57 Error en el programa de aplicacion, F_82 X

58 Error en la periferia, F_83 X
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Unit Contenido PNOZ m BO |PNOZ m B1

Diag_Bit

59 Error del supervisor de revoluciones, F_84 X

60 Error del médulo de bus, F_85 X

61 Error del médulo de conexion, F_86 X

62 Error del médulo de entrada analégico, F_87 X

63 Reservado

64 Error en el médulo de entrada/salida, F_89 X

65 Error del médulo Ethernet, F_8A X

66 Error interno del médulo de ampliacion izquier- X
do, F_90

67 Error de periferia interno, F_93 X

68 Error interno del médulo de ampliacién dere- X
cho, F_94

69 Error interno del médulo de ampliacion dere- X
cho, F_95

70 Error de autocomprobacion interno, F_BO X

71 Error de datos interno, F_B1 X

72 Error de parametros interno, F_B2 X

73 Error serie/I2C interno, F_B3 X

74 Error de tiempo interno, F_B4 X

75 Error interno del procesador, F_B5 X

76 Error de parametros interno, F_B6 X

77 Error de comparacion interno, F_B7 X

78 Error de ejecucion interno, F_B8 X

79 Error de periferia interno, F_B9 X

80 Error interno del modulo de bus, F_BA X

81 Error interno del médulo de conexién, F_BB X

82 Error interno del supervisor de revoluciones, X
F_BC

83 Error interno del modulo de entrada analdgico, X
F_BD

84 Error interno del modulo de conexion, F_BE X

85 Error interno del modulo de conexion, F_BF X

86 Error interno del médulo de ampliacion izquier- X
do, F_CO

87 Error interno del médulo de ampliacion izquier- X
do, F_C1
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88 Error interno del moédulo Ethernet, F_C2 X

89 Error de comparacioén interno, F_C3 X

90 Error interno del médulo de ampliacion dere- X
cho, F_C4

91 Error interno del moédulo de ampliacion dere- X
cho, F_C5

92 Reservado

95

Explicacién: Los bits 56 a 91 muestran el ultimo contenido de la pila de errores (corres-
ponde a la clase de error). Los bits se eliminan en cuanto PNOZmulti 2 recupera el estado
RUN.

4.7 PNOZ m ES Ethernet/IP
4.71 Datos de entrada y salida ciclicos
Para la comunicacion con el PNOZmulti deben enviarse y recibirse siempre 17 o 32 bytes.
Las Assembly Instances de entrada y salida tienen parametrizacion fija en el médulo de
bus de campo . Longitudes de datos que pueden seleccionarse:
100 32 bytes Entradas, tablas
101 17 bytes Inputs
150 32 bytes Outputs, LED, tablas
151 17 bytes QOutputs, LED
4 0 bytes -
4.7.2 Estado de "LED"
El estado de los LED del PNOZmulti 2 puede leerse a través del byte 16 de la instancia
100 o 101.
» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit 1 =1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2=1: LED FAULT encendido o parpadea
» Bit 3 = 1: LED DIAG encendido o parpadea
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» Bit4 =1: LED RUN FS encendido

» Bit 5-7: reservado

4.7.3 Datos de servicio

Los datos de servicio de EtherNet/IP se instancian a partir de la clase "0xB0" y se dividen
en los siguientes rangos de datos:

» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion

» Datos de proceso - modulo de bus de campo y médulo de comunicacion
» Palabras de diagndstico

» Elementos de habilitacion

» Datos del proyecto

» Datos del dispositivo

El contenido y la validez en funcidon de la versién y el dispositivo de los datos de servicio y
el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].
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4.7.4 Datos de diagnéstico
Input Output
Byte As- Input Byte As- Output
sembly sembly
Instance Instance
0 101 {100 |i7 -i0 0 151 {150 |07 - 00
1 i15 -8 1 015-08
2 i23 -i16 2 023 - 016
3 i31-i24 3 031- 024
4 i39 -i32 4 039 - 032
5 i47 - i40 5 047 - 040
6 i55 - i48 6 055 - 048
7 i63 - i56 7 063 - 056
8 i71-i64 8 071 - 064
9 i79-i72 9 079 - 072
10 i87 - 80 10 087 - 080
11 i95 - i88 11 095 - 088
12 i103 - i96 12 0103 - 096
13 i111 -i104 13 0111 -0104
14 i119-i112 14 0119 - 0112
15 i127 -i120 15 0127 - 0120
16 Reservado 16 LED
17 Numero de tabla 17 Numero de tabla
18 Numero de segmento 18 Numero de segmento
19 Reservado 19 Byte 0 a byte 12 de los
20 Reservado 20 datos utiles
21 Reservado 21
22 Reservado 22
23 Reservado 23
24 Reservado 24
25 Reservado 25
26 Reservado 26
27 Reservado 27
28 Reservado 28
29 Reservado 29
30 Reservado 30
31 Reservado 31
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4.8 PNOZ m ES CC-Link

4.8.1 Datos de entrada y de salida

Las entradas y salidas virtuales pueden interrogarse o ponerse a 1 directamente a través
de las siguientes direcciones. El cambio a las denominaciones de las entradas y salidas de
PNOZmulti 2 se produce segun la tabla inferior.

Los datos tienen la siguiente estructura:
> Rango de entrada
— Entradas del PNOZmulti Configurator: i00 .. i127
— Datos de entrada CC-Link: RYmn.. RY(m+50)n, RWw | .. RWw [+2
siendo | = direccion libremente ajustable en el lado del Master (direccion de palabra)
siendo m = direccion libremente ajustable en el lado del Master (direccion de bit)
siendo n =0 .. F (numero de bit)
Ejemplo: (siendo m=100) i23 -> n =7 -> RY117

Datos de entrada direccionados por bit i00 - i87

n F E D C B A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

RYmn i15 |i14 [i13 |i12 |i11 |i10 |i09 |i08 |[i07 |i06 |i05 |[i04 |i03 [i02 |i01 |i0O

RY(m+10)n |i31 |i30 [i29 [i28 |i27 |i26 |i25 |i24 |i23 |i22 [|i21 [i20 |i19 [i18 |i17 |i16

RY(m+20)n |i47 |i46 |i45 |i44 |i43 |i42 |i41 |i40 |i39 |i38 |i37 |i36 [i35 |i34 [i33 |i32

RY(m+30)n |i63 |i62 |i61 |[i60 [i59 |[i58 |i57 |i56 |i55 |i54 [i53 [i52 |i51 [i50 |i49 |i48

RY(m+40)n |i79 |i78 |i77 [|i76 |i75 |i74 |i73 |i72 |i71 |i70 |69 |i68 |i67 |i66 |i65 |i64

RY(m+50)n i87 |i86 |[i85 |i84 |i83 |i82 |i81 |i80

Datos de entrada direccionados por palabra i88 - i127

High Byte Low Byte
N.° bit 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0
RWw | i103 |i102 [i101 |i100 |i99 |i98 |i97 |i96 [i95 |i94 |i93 [i92 |i91 |[i90 |i89 |i88
RWw I+1 i119|i118 [i117 |i116 |i115 |i114 |i113 |i112 |i111|i110 |i109 [i108 |i107 |i106 |i105 |i104
RWw [+2 - - - - - - - - i127 |i126 |i125 |i124 |i123 |i122 |i121 |i120

» Rango de salida
— Salidas PNOZmulti Configurator: 000 .. 0127
— Datos de salida CC-Link: RXmn .. RX(m+50)n, RWr | .. RWr [+2
siendo | = direccion libremente ajustable en el lado del Master (direccion de palabra)
siendo m = direccion libremente ajustable en el lado del Master (direccion de bit)
siendo n =0 .. F (numero de bit)
Ejemplo: (siendo m=100) 022 -> n = 6 -> RX116
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Datos de salida direccionados por bit 000 - 087

n F E D C B |A |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
RXmn 015 |014 |013 |012 |011 |010 |009 |008 |007 |006 [005 |004 |003 [002 (001 |000
RX(m+10)n |031 [030 |029 |028 [027 [026 |025 |024 [023 [022 |021 |020 |019 |018 (017 |016
RX(m+20)n |047 |046 [045 [044 |043 |042 [041 [040 [039 |038 |037 |036 |035 |034 |033 |032
RX(m+30)n |063 |062 [061 [060 |059 |058 |057 [056 [055 |054 |053 |052 |051 |050 |049 |048
RX(m+40)n |079 |078 |077 |076 [075 |074 |073 |072 |0o71 [070 |069 |068 |067 |066 |065 |064
RX(m+50)n 087 | 086 |085 |084 [083 [082 |081 |080
Datos de salida direccionados por palabra 088 - 0127
High Byte Low Byte
N.°bit |7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0
RWrl |010 (010 |010 [010 |099 |098 |097 |[096 095 |094 [093 |092 [091 [090 |089 |088
3 2 1 0
RWrl |o11 [o11 |o11 |011 |o11 |011 |o11 |0o11 |011 |0o11 [010 |010 |[010 |[010 |010 |010
+1 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 9 8 7 6 5 4
RWrl |- - - LED |LED |LED |LED |[LED |012 |012 |012 |012 |012 |012 |012 |012
+2 RU |[DIA |FAU |IFA |OFA|7 6 5 4 3 2 1 0
N G LT |ULT |ULT
FS
4.8.2 Datos de servicio
Los datos de servicio de CC-Link se dividen en los siguientes rangos de datos:
» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion
» Datos de proceso - médulo de bus de campo y moédulo de comunicacion
» Palabras de diagnéstico
» Elementos de habilitacion
» Datos del proyecto
» Datos del dispositivo
El contenido y la validez en funcion de la version y el dispositivo de los datos de servicio y
el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].
4.8.3 Estado de los LED
El estado de los LED del PNOZmulti 2 puede consultarse a través del siguiente High byte.
High Byte Low Byte
N.° bit 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0
RWr (1+2) Byte de LED Datos de salida 0120 - 0127
Bit 5-7: reservado
El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B0 puede consultarse directamente del
modo siguiente:
» Bit0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
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» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2=1: LED FAULT encendido o parpadea
» Bit 3 = 1: LED DIAG encendido o parpadea

» Bit4 = 1: Se enciende el LED "RUN"

» Bit 5-7: reservado

El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B1 puede consultarse directamente del

modo siguiente:

» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea

» Bit 1 =1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2 =1: LED FAULT encendido o parpadea
» Bit 3 =1: LED DIAG encendido o parpadea

» Bit4 = 1: LED RUN FS encendido

» Bit 5: reservado

» Bit 6 = 1: LED RUN ST encendido

» Bit 7: reservado

4.8.4 Acceso a segmentos de tablas

Los datos de las tablas pueden consultarse a través de las direcciones siguientes.

Datos de entrada

El Master solicita un segmento de tabla:

High Byte

Low Byte

RWw (1+3) Numero de segmento

Numero de tabla

Datos de salida
La respuesta del PNOZmulti 2 es:

High Byte Low Byte
RWr (1+3) NUmero de segmento Numero de tabla
RWr(I+4) Segmento Byte 1 Segmento Byte 0
RWr(I+5) Segmento Byte 3 Segmento Byte 2
RWr(1+6) Segmento Byte 5 Segmento Byte 4
RWr(1+7) Segmento Byte 7 Segmento Byte 6
RWr(1+8) Segmento Byte 9 Segmento Byte 8
RWr(I+9) Segmento Byte 11 Segmento Byte 10
RWr(I+A) Reservado Segmento Byte 12
RWr(I+B) Reservado Reservado
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5.1

5.2

5.3

5.3.1

5.3.2

Interfaces ETH/RS232

Vista general

Los interfaces de comunicacion del sistema de control configurable PNOZmulti 2 sirven pa-
ra

» descargar y cargar el proyecto,
) leer las palabras de diagndstico,

) leer la pila de errores.

Dispositivo base PNOZ m B1
El dispositivo base PNOZ m B1 lleva un interface Ethernet integrado.

Dispositivo base PNOZ m B0

El dispositivo base PNOZ m B0 no tiene interface integrado. Pueden conectarse médulos
de comunicacion con interface:

» PNOZ m ES RS232
El médulo de comunicacion dispone de un interface serie RS232
» PNOZ m ES ETH

El moédulo de comunicacion dispone de dos interfaces Ethernet

Moédulo de comunicacion PNOZ m ES RS232

El interface RS232 del interlocutor y el médulo de comunicacion PNOZ m ES RS232 se co-
nectan mediante un cable mdédem cero.

Velocidad de transmision:
19,2 kbits con

) 8 bits datos,

» 1 bit de arranque
) 2 bits de parada
» 1 bit de paridad
» Paridad par

Modulo de comunicacion PNOZ m ES ETH

Introduccion

En este capitulo se describen las particularidades de la comunicacion con el médulo de
ampliacion PNOZ m ES ETH via Ethernet y Modbus/TCP. El acceso a los datos del PNOZ-
multi 2 a través de tablas y segmentos se describe en el capitulo Fundamentos [ 17].

Vista general

El médulo de ampliacion PNOZ m ES ETH proporciona un interface para Ethernet. A tra-
vés de este interface, el sistema de control configurable PNOZmulti 2 puede conectarse via
Ethernet con controles que admiten Modbus/TCP. Modbus/TCP se ha concebido para el
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5.3.3

5.3.4

5.4

5.4.1

intercambio rapido de datos a nivel de campo. El médulo de ampliacion PNOZ m ES ETH
es un participante pasivo de Modbus/TCP (servidor). Las funciones basicas de la comuni-
cacién con Ethernet o Modbus/TCP corresponden a IEEE 802.3. El control central (Client)
lee ciclicamente la informacién de salida de los servidores y escribe ciclicamente la infor-
macion de entrada en los servidores. Ademas de la transmision ciclica de datos Utiles,
PNOZ m ES ETH dispone también de funciones de diagndstico.

Las conexiones se establecen mediante dos conectores hembra RJ45.

La configuracion de la conexion Ethernet se realiza en el PNOZmulti Configurator (véase la
descripcion de la ayuda online del PNOZmulti Configurator).

El médulo de comunicacién PNOZ m ES ETH admite Modbus/TCP [E1] 68].

El médulo puede gestionar hasta 8 conexiones Modbus/TCP y hasta 4 conexiones puerto
PG (Port 9000).

Caracteristicas del médulo

» Configurable en el PNOZmulti Configurator

» Protocolos de red: TCP/IP, Modbus/TCP

» Indicadores de estado de comunicacion y de errores

» Velocidad de transmision 10 Mbits/s (10BaseT) y 100 Mbit/s (100BaseTX), duplex y se-
miduplex

Modbus/TCP

Con el PNOZ m ES ETH no hay que configurar conexiones. Se utiliza el puerto 502 confor-
me a la especificacion Modbus/TCP.

Para mas detalles, consultar Modbus/TCP [ 68]

Interface Ethernet integrado

Vista general

El dispositivo base PNOZ m B1 tiene un interface Ethernet integrado. A través de este in-
terface, el sistema de control configurable PNOZmulti 2 puede conectarse via Ethernet con
controles que admiten Modbus/TCP. Modbus/TCP se ha concebido para el intercambio ra-
pido de datos a nivel de campo. El PNOZmulti es un participante pasivo del Modbus/TCP
(servidor).

Las funciones basicas de la comunicacion con Ethernet o Modbus/TCP corresponden a IE-
EE 802.3. El control central (Client) lee ciclicamente la informacion de salida de los servi-
dores y escribe ciclicamente la informacion de entrada en los servidores. Ademas de la
transmision ciclica de datos utiles, el PNOZ m B1 dispone también de funciones de diag-
néstico.

Las conexiones se establecen mediante dos conectores hembra RJ45.

La configuracion de la conexion Ethernet se realiza en el PNOZmulti Configurator (véase la
descripcion de la ayuda online del PNOZmulti Configurator).

El médulo puede gestionar hasta 8 conexiones Modbus/TCP y hasta 4 conexiones puerto
PG (Port 9000).
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5.4.2

5.4.3

5.5

5.6

Caracteristicas del médulo

» configurable en el PNOZmulti Configurator

» Protocolos de red: TCP/IP

» Indicadores de estado de comunicacién y de errores

» Velocidad de transmision 10 Mbits/s (10BaseT) y 100 Mbits/s (100BaseTX), duplex y se-
miduplex

Modbus/TCP

No hay que configurar ninguna conexioén. Se utiliza el puerto 502 conforme a la especifica-
cién Modbus/TCP.

Para mas detalles, consultar Modbus/TCP [ 68]

Desarrollo de la comunicacion

El PNOZmulti 2 es siempre el servidor de la conexion de una comunicacion; el interlocutor
(PC, PLC) es el Client. Los bytes se envian en el mismo orden en los dos interfaces de co-
municacion.

INFORMACION

Para la comunicacion a través de Ethernet, es preciso configurar el interfa-
ce Ethernet en el PNOZmulti Configurator. El procedimiento se describe de-
talladamente en la ayuda online del PNOZmulti Configurator.

Cada comunicacion comienza con el envio de una peticiéon al PNOZmulti 2. Mediante las
peticiones se reciben datos de PNOZmulti 2 o se envian datos a PNOZmulti 2:

1. Peticion:
El usuario envia una peticion al PNOZmulti 2 a través del interlocutor.
2. Respuesta:

Después de 20 a 30 ms, el PNOZmulti 2 envia una respuesta al interlocutor, confirmando
la recepcion correcta de la peticidn. Segun el tipo de peticion, pueden enviarse datos.

Estructura del telegrama

El telegrama que media la comunicacion se compone de:
» un encabezamiento (Header),

) los datos utiles,

» un pie (Footer).
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Usuario —» PNOZmulti PNOZmulti — usuario
Byte Peticion Byte Respuesta
0 0x05 0 0x05
1 0x15 1 0x15
2 0x00 2 0x00
Encabeza- 3 Longitud de telegra- Encabeza- 3 Longitud de telegrama
miento ma miento
(Header) 4 N.° peticién (Header) 4 Confirmacion/error
5 N.° segmento HB 5 N.° segmento HB
6 N.° segmento LB 6 N.° segmento LB
(BCC)* |7 0x00 (BCC)* |7 Reservado
7+1 | Datos utiles byte 0 8 Datos utiles byte 0
7+2 | Datos utiles byte 1 9 Datos utiles byte 1
Datos uti- Datos uti-
les 7+x | Datos Utiles byte x les 7+y | Datos Utiles byte y
(Payload) (Payload)
7+x |BCC 7+y |BCC
Footer il Footer .
7+x | 0x10 7+y | 0x10
+2 +2
x es el numero de datos utiles de la peticion
y es el numero de datos utiles de la respuesta
*Rango de checksum
5.6.1 Header (encabezamiento)

Los bytes 0 ... 7 son el encabezamiento (header) del bloque de datos
» Byte 0: siempre 0x05

» Byte 1: siempre 0x15

> Byte 2: siempre 0x00

» Byte 3: Longitud del telegrama = longitud del tango de checksum +1
) Byte 4

— Peticion: Numero de peticion
Cada peticion se define mediante un nimero de peticién

Peticiones L] 55]

— Respuesta: Confirmacion de peticion
La peticidon se confirma: nimero de peticion + 0x80 (bit 7 puesto a 1).

Si no puede editarse la peticion, se envia un mensaje de error Tratamiento de
errores [ 67].

» Byte 5: Byte High del numero de segmento
> Byte 6: Byte Low del numero de segmento
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5.6.2

5.6.3

5.7

) Byte 7
— Peticion: siempre 0x00

— Respuesta: reservado

Datos utiles (Payload)

A partir del byte 8, el telegrama contiene datos utiles. El contenido y nUmero de bytes de
datos utiles dependen de la peticion. Pueden transmitirse 0 — 40 bytes de datos utiles.

Si no hay datos utiles, el header sigue directamente al footer, sin datos Utiles intercalados.

> Bytes 8 ... x + 7 (peticion): datos de aplicacion que se envian al PNOZmulti

> Bytes 8 ... y + 7 (respuesta): datos de aplicacion que envia el PNOZmulti

Footer

El byte x + 8 contiene una checksum de un byte (Block Check Character = BCC). El valor

del byte x + 9 contiene el valor de byte fijo 0x10.

La checksum se calcula como suma en el rango de checksum:

Byte x+7
BCC =0-( z valores de by
Byte 4

La muestra en el rango de checksum:
Byte x+7
0=BCC+( D valoresdeb
Byte 4
Ejemplo con 2 bytes de longitud de datos utiles
Se solicita la tabla 91 segmento 40:
Telegrama: 05 15 00 07 2F 00 00 00 5B 28 [BCC] 10
Calculo de la checksum:
1. Sumar: 2F + 00 + 00 + 00 + 5B + 28 = B2
2. Invertir (complemento a dos): -B2 = 4E
3. Resultado BCC =4E

Descripcion de los datos utiles

En este capitulo se describen los datos utiles que pueden transmitirse en respuesta a la

peticion correspondiente.
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5.71

5.7.2

5.7.3

5.7.4

Entradas virtuales (Input Byte 0 ... Input Byte 15)

El interlocutor define las entradas virtuales y las transmite al PNOZmulti 2 . Cada entrada
tiene un numero; la entrada bit 4 del Input byte 1 tiene, por ejemplo, el numero i12.

Input byte

0 i7 i6 i5 i4 i3 i2 i1 i0

1 i15 i14 i13 i12 i11 i10 i9 i8

2 i23 i22 i21 i20 i19 i18 i17 i16
15 i127 i126 i125 i124 i123 i122 i121 i120

Watchdog (perro guardian)
El watchdog se utiliza para supervisar entradas virtuales.

Si no se reciben entradas virtuales de un interlocutor durante el intervalo watchdog (Watch-
dog Timeout), PNOZmulti pone a "0" las entradas virtuales.

La asignacion y el funcionamiento del perro guardian dependen de cada caso y se descri-
ben en los peticiones correspondientes.

Salidas virtuales (Output Byte 0 ... Output Byte 15)

Las salidas virtuales se definen en el PNOZmulti Configurator. Cada salida utilizada recibe
ahi un namero, por ejemplo 00, 05 ... El estado de la salida 00 se almacena en el bit 0 del
Output byte 0, el estado de la salida 05 en el bit 5 del Output byte 0, etc.

Output byte

0 o7 06 05 o4 03 02 o1 o0

1 015 o14 013 012 o011 010 09 o8

2 023 022 021 020 019 018 o017 016
15 0127 0126 0125 o124 0123 0122 o121 0120

Estado de los LED

Los estados de los LED se almacenan en un byte.

Estado de los LED en el PNOZ m BO:

El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B0 puede consultarse directamente del
modo siguiente:

» Bit0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2 =1: LED FAULT encendido o parpadea

» Bit 3 =1: LED DIAG encendido o parpadea

> Bit4 = 1: Se enciende el LED "RUN"

» Bit 5-7: reservado
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Estado de los LED en el PNOZ m B1:

El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B1 puede consultarse directamente del
modo siguiente:

» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2=1: LED FAULT encendido o parpadea

» Bit 3 =1: LED DIAG encendido o parpadea

» Bit4 = 1: LED RUN FS encendido

» Bit 5: reservado

» Bit6 = 1: LED RUN ST encendido

» Bit 7: reservado

5.7.5 Tablas
Puede solicitarse informacion suplementaria en forma de tabla.

Cada tabla se compone de uno o mas PNOZmulti 2 segmentos. Cada segmento se com-
pone de 13 bytes.

El interlocutor solicita los datos deseados con el numero de tabla y el numero de segmen-
to. Este PNOZmulti 2 repite los dos numeros y transmite los datos solicitados.

Existen las tablas siguientes:

Tabla 20: Datos de proceso dispositivo base

Tabla 21: Datos de proceso modulos de ampliacion a la derecha

Tabla 22: Datos de proceso modulos de ampliacion a la izquierda

Tabla 23: Datos de proceso modulo de bus de campo/médulo de comunicacién
Tabla 24: Datos de proceso modulo de ampliacion ST

Tabla 70: Palabras de diagnéstico

Tabla 71: Habilitacion elementos

Tabla 80: Detalles del proyecto

Tabla 90: Datos de dispositivo base

Tabla 91: Datos de dispositivo médulos de ampliacién a la derecha

Tabla 92: Datos de dispositivo médulos de ampliacion a la izquierda

Tabla 93: Datos de dispositivo médulo de bus de campo/maédulo de comunicacion
Tabla 94: Datos de dispositivo médulo de ampliacién ST

Tabla 110: Dispositivos conectados

Tabla 201: Datos ampliados

El contenido y la validez en funcion de la version y el dispositivo de las tablas estan descri-
tos en detalle en el capitulo Datos de servicio [ 83].
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5.8 Peticiones
Una peticion se define mediante el numero de peticion y el numero de segmento.

Peticiones disponibles:

N.° peti- |N.° seg- |Significado

cién mento

0x14 0x01 Envio de entradas virtuales al PNOZmulti 2

0x14 0x02 Envio de entradas virtuales y peticion de los estados de los LED
del PNOZmulti 2

0x2C 0x01 Peticion de datos de entradas y salidas virtuales del PNOZmulti 2

0x2C 0x02 Peticion de datos de entradas y salidas virtuales y de estados de
los LED del PNOZmulti 2

Ox2F 0x00 Peticion de los datos de diagnéstico del PNOZmulti 2 en formato
de tabla

0x5C 0x00 Envio de entradas virtuales y peticién de los datos de salidas vir-
tuales del PNOZmulti 2 (apto para intercambio ciclico)

5.8.1 Mascara (Mask Byte 0 ... Mask Byte 15)

Mediante la mascara se determinan las entradas virtuales transmitidas que han de ponerse
a 1 en un byte. Para poner, p. €j., a 1 solo las entradas i0 a i5 del byte 8, es preciso intro-
ducir Ox3F en el byte 24 de la mascara.

5.8.2 Envio de entradas virtuales al PNOZmulti 2
Peticion 0x14 segmento 0x01
Con esta peticion, el interlocutor envia entradas virtuales al PNOZmulti 2.

Mediante la méascara (bytes 24 a 39) se determinan las entradas virtuales transmitidas que
han de ponerse a 1 en un byte.
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Telegrama
Byte |Peticion Byte |Respuesta
0 0x05 0 0x05
1 0x15 1 0x15
2 0x00 2 0x00
3 0x25 3 0x05
4 0x14 4 0x94
5 0x00 5 0x00
6 0x01 6 0x01
7 0x00 7 0x00
8 Entradas virtuales 8 0x6B
Input byte 0:
i7aio
9 0x10

23 Entradas virtuales
Input byte 15:
i127 ai120

24 Mascara
Mask byte 0:
i7aio

39 Mascara
Mask byte 15:
i127 ai120

40 BCC

41 0x10

1

INFORMACION

Si se ha configurado un médulo de bus de campo, no pueden controlarse
entradas virtuales a través del interface integrado. El PNOZmulti 2 rechaza

la peticidon enviando el mensaje de error 0x63 (peticion no ejecutable).

5.8.3 Envio de entradas virtuales y peticién de estados de los LED del
PNOZmulti 2

Peticion 0x14 segmento 0x02

Igual que con la peticion 0x14 segmento 0x01, con esta peticion el interlocutor transmite
entradas virtuales al PNOZmulti 2. Ademas, solicita las salidas virtuales y el estado de los
LED al PNOZmulti 2.
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Mediante la mascara (bytes 24 a 39) se determinan las entradas virtuales transmitidas que
han de ponerse a 1 en un byte. Para poner, p. €j., a 1 solo las entradas i0 a i5 del byte 8,
es preciso introducir 0x3F en el byte 24 de la mascara.

Telegrama
Byte |Peticion Byte |Respuesta
0 0x05 0 0x05
1 0x15 1 0x15
2 0x00 2 0x00
3 0x26 3 0x16
4 0x14 4 0x94
5 0x00 5 0x00
6 0x02 6 0x02
7 0x00 7 0x00
8 Entradas virtuales 8 Salidas virtuales
Input byte 0: Output byte 0:
i7ail o7 ao0
23 Entradas virtuales 23 Salidas virtuales
Input byte 15: Output byte 15:
i127 ai120 0127 a 0120
24 Mascara 24 Estado de los LED
Mask byte 0:
i7aio
25 BCC
39 Mascara 26 0x10
Mask byte 15:
i127 ai120
40 Control byte
41 BCC
=0—(byte 4 + ... byte
40)
42 0x10

Para informacién sobre el estado de los LED, consultar el capitulo Estado de los LED.

PY INFORMACION

Si se ha configurado un moédulo de bus de campo, no pueden controlarse
entradas virtuales a través del médulo de comunicacion.
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5.8.3.1 Control byte (byte 40)
Los bits 0 ...2 del Control Byte contienen una funcién de perro guardian (watchdog).

Si no se reciben entradas virtuales de un interlocutor durante el intervalo watchdog (Watch-
dog Timeout), PNOZmulti 2 pone a "0" las entradas virtuales.

Control byte 40:

reservado | Delayed |Error reservado |reservado | W-Timer |W-Timer |W-Timer
Respon- | Vessage Bit2 Bit1 Bit0
se

» Bit 0 - 2: Watchdog-Timeout

Watchdog Timer Watchdog Timer Watchdog Timer Watchdog-Timeout

Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 0 0 Temporizador desacti-

vado

0 0 1 100 ms

0 1 0 200 ms

0 1 1 500 ms

1 0 0 1s

1 0 1 3s

1 1 0 5s

1 1 1 10s

» Bit 3 y 4: reservado

» Bit 5 Error Message: Mensaje de error
Si el bit esta puesto a "1", se registra una entrada en la pila de errores al activarse el pe-
rro guardian.

» Bit 6 Delayed Response: Respuesta retardada
Si el bit esta puesto a "1", la respuesta (transmitir salidas virtuales) se envia con un retar-
do de un ciclo.

» Bit 7: reservado

P INFORMACION

1 Poner a "1" permanentemente la entrada virtual para comprobar si el perro
guardian esta activo.

Si la entrada se pone a "0" después del intervalo de perro guardian ajusta-
do, significa que el watchdog esta activo.
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INFORMACION

Las funciones de perro guardian (watchdog) de las peticiones 0x14 seg-
mento 0x02 y 0x5C utilizan el mismo temporizador de watchdog. Es decir,
el temporizador de watchdog se pone a cero cuando se llama una de las
dos peticiones.
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584 Peticion de datos de entradas y salidas virtuales del PNOZmulti 2
Peticion 0x2C segmento 0x01

Con esta peticion, el interlocutor solicita el estado de las entradas y salidas virtuales del

PNOZmulti.
Telegrama
Byte |Peticion Byte |Respuesta
0 0x05 0 0x05
1 0x15 1 0x15
2 0x00 2 0x00
3 0x05 3 0x25
4 0x2C 4 0xAC
5 0x00 5 0x00
6 0x01 6 0x01
7 0x00 7 0x00
8 0xD3 8 Entradas virtuales
Input byte 0:
i7 aio
9 0x10
23 Entradas virtuales
Input byte 15:
i127 ai120
24 Salidas virtuales
Output byte 0:
o7 ao0
39 Salidas virtuales
Output byte 15:
0127 a 0120
40 BCC
41 0x10
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5.8.5 Peticion de datos de entradas y salidas virtuales y de estados de los
LED del PNOZmulti 2

Peticion 0x2C segmento 0x02

Con esta peticion, el interlocutor solicita el estado de los LED y de las entradas y salidas
virtuales del PNOZmuilti.

Telegrama
Byte |Peticion Byte |Respuesta
0 0x05 0 0x05
1 0x15 1 0x15
2 0x00 2 0x00
3 0x05 3 0x26
4 0x2C 4 0xAC
5 0x00 5 0x00
6 0x02 6 0x02
7 0x00 7 0x00
8 0xD2 8 Entradas virtuales
Input byte 0:
i7 ai0
9 0x10
23 Entradas virtuales
Input byte 15:
i127 ai120
24 Salidas virtuales
Output byte 0:
o7 ao0
39 Salidas virtuales
Output byte 15:
0127 a 0120
40 Estado de los LED
41 BCC
42 0x10
Manual de instrucciones Interfaces de comunicacién PILZ |61

1002971-ES-09



Interfaces ETH/RS232

5.8.6

Peticion de los datos de diagnéstico del PNOZmulti 2 en formato de

tabla

Peticion

0x2F

Con esta peticion, el interlocutor solicita datos en forma de tabla al PNOZmulti.

El contenido de las tablas y los segmentos se describe detalladamente en el anexo.

Telegrama
Byte |Peticion Byte |Respuesta
0 0x05 0 0x05
1 0x15 1 0x15
2 0x00 2 0x00
3 0x07 3 0x14
4 Ox2F 4 OxAF
5 0x00 5 0x00
6 0x00 6 0x00
7 0x00 7 0x00
8 N.° de tabla 8 N.° de tabla
9 N.° segmento 9 N.° segmento
10 BCC 10 Byte 0 de la tabla x,
Segmento y
11 0x10
22 Byte 12 de la tabla x,
Segmento y
23 BCC
24 0x10
» Byte 8: Numero de la tabla

ejemplo: 0x15 para tabla 21: datos de proceso dispositivos de ampliacion a la derecha

> Byte 9:

Numero de segmento

ejemplo: 0x00 para segmento 0, en el byte 4 estado de las salidas 00 ... 07 de los médu-
los de ampliacion a la derecha

) |

INFORMACION

Ejemplo:

Peticion: tabla n.° 20, segmento n.° 45
Respuesta: tabla n.° 20, segmento n.° 255
Byte 10...22=0

Si el segmento solicitado no existe, el n.° de segmento se pone a 255.
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5.8.7 Envio de entradas virtuales y peticion de los datos de salidas virtuales
del PNOZmulti 2 (véase comunicacién de bus de campo)

Peticion 0x5C

Con esta peticidn, el interlocutor envia los datos de entrada al PNOZmulti y solicita los da-
tos de salida del PNOZmulti (véase el apartado Fundamentos [ 17]).

Igual que en la comunicacién de bus de campo, hay 32 bytes reservados para los datos de
entrada y de salida, respectivamente (byte 8 — 39), que se actualizan aproximadamente ca-

da 15 ms.

Byte |Peticién Byte |Respuesta

0 0x05 0 0x05

1 0x15 1 0x15

2 0x00 2 0x00

3 0x26 3 0x26

4 0x5C 4 0xDC

5 Control byte 5 Control byte
6 0x00 6 Reservado

7 0x00 7 0x00

8 Input byte 0 8 Output byte 0
9 Input byte 1 9 Output byte 1
10 Input byte 2 10 Output byte 2
39 Input byte 31 39 Output byte 31
40 0x00 40 Reservado
41 BCC 41 BCC

42 0x10 42 0x10

5.8.71 Datos de entrada (al PNOZmulti)

Input byte Contenido

0 i7ai0

1 i15ai8

2 i23 ai16

3 i31ai24

4 i39 ai32

5 i47 a i40

6 i55 a i48

7 i63 a i56

8 i71 ai64

9 i79air2
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10 i87 ai80
11 i95 a i88
12 i103 a i96
13 i111 ai104
14 i119ai112
15 i127 ai120
16 0x00

17 Numero de tabla
18 Numero de segmento
19 0x00

20 0x00

21 0x00

22 0x00

23 0x00

24 0x00

25 0x00

26 0x00

27 0x00

28 0x00

29 0x00

30 0x00

31 0x00

En los datos de entrada se ponen a 1 las entradas virtuales y se solicita una tabla/segmen-
to determinado.

INFORMACION

Si se ha configurado un médulo de bus de campo, no pueden controlarse
entradas virtuales a través del médulo de comunicacion.

5.8.7.2 Datos de salida (del PNOZmulti)
0 o7 ao0
1 o15a 08
2 023 a o016
3 031 ao024
4 039 a 032
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Output byte Contenido

3] 047 a 040

6 055 a 048

7 063 a 056

8 071 a 064

9 o79 ao72

10 087 a 080

11 095 a 088

12 0103 a 096

13 0111 a 0104

14 o119 a 0112

15 0127 a 0120

16 Estado de los LED
17 Numero de tabla

18 Numero de segmento
19 Datos utiles byte 0
20 Datos utiles byte 1
21 Datos utiles byte 2
22 Datos utiles byte 3
23 Datos utiles byte 4
24 Datos utiles byte 5
25 Datos utiles byte 6
26 Datos utiles byte 7
27 Datos utiles byte 8
28 Datos utiles byte 9
29 Datos utiles byte 10
30 Datos utiles byte 11
31 Datos utiles byte 12

El contenido de las tablas y los segmentos se describe detalladamente en el capitulo Datos

de servicio [@ 83].

5.8.7.3

Control byte (byte 5)

Los bits 0 ...2 del Control Byte contienen una funcién de perro guardian.

Si no se reciben entradas virtuales de un interlocutor durante el intervalo watchdog (Watch-
dog Timeout), PNOZmulti pone a "0" las entradas virtuales.

Control byte 5:

Read/ Delayed
Write Respon-
se

Error
Message

reservado | reserva-

W-Timer |W-Timer |W-Timer

do Bit 2 Bit 1 Bit 0
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» Bit 0 - 2: Watchdog-Timeout

Watchdog Timer bit | Watchdog Timer bit | Watchdog Timer bit | Watchdog-Timeout

2 1 0

0 0 0 Temporizador desac-
tivado

0 0 1 100 ms

0 1 0 200 ms

0 1 1 500 ms

1 0 0 1s

1 0 1 3s

1 1 0 5s

1 1 1 10s

» Bit 3y 4: reservado

» Bit 5 Error Message: Mensaje de error
Si el bit esta puesto a "1", se registra una entrada en la pila de errores al activarse el pe-
rro guardian.

) Bit 6 Delayed Response: Respuesta retardada
Si el bit esta puesto a "1", la respuesta (transmitir salidas virtuales) se envia con un retar-
do de un ciclo.

) Bit 7: Read/Write: Acceso de escritura/lectura

Si el bit es "1", esta activa la proteccion contra escritura y no pueden sobrescribirse da-
tos. En el acceso de lectura, no se inicializa el temporizador de Watchdog Timer y esta
desactivado el bit 6 Delayed Response.

P INFORMACION

1 Las funciones de perro guardian (watchdog) de las peticiones 0x14 seg-
mento 0x02 y 0x5C utilizan el mismo temporizador de watchdog. Es decir,
el temporizador de watchdog se pone a cero cuando se llama una de las
dos peticiones.

PY INFORMACION

1 Poner a "1" permanentemente la entrada virtual para comprobar si el perro
guardian esta activo.
Si la entrada se pone a "0" después del intervalo de perro guardian ajusta-
do, significa que el watchdog esta activo.
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5.9 Tratamiento de errores

5.9.1 El formato de la peticion no corresponde a lo especificado

Si el formato de la peticidon no corresponde a lo especificado, PNOZmulti 2 envia la res-
puesta siguiente:

Byte Respuesta

0 0x05

1 0x02

2 0x00

3 0x02

4 0x00

5 0x02

6 0x10

5.9.2 Error durante la ejecucion de una peticion

Si se produce un error durante la ejecucion de una peticion, PNOZmulti 2 envia la respues-
ta siguiente:

Byte Respuesta
0 0x05

1 0x15

2 0x00

3 0x05

4 Error Code
5 0x00

6 0x00

7 0x00

8 BCC

9 0x10

Error Codes (byte 4):

» 0x62: BCC de la peticion incorrecto

» 0x63: peticién no ejecutable

> 0x64: peticion desconocida

» 0x67: tabla 0 numero de segmento no disponible
> 0x68: PNOZmulti 2 no esta listo
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6.1

6.2

Modbus/TCP

Requisitos del sistema

» PNOZmulti Configurator: versiéon 9.0.0 o superior

» PNOZ m BO + PNOZ m ES ETH
» PNOZ m B1

Modbus/TCP: Fundamentos

Modbus/TCP es un estandar de bus de campo abierto editado por la organizacién de usua-

rios MODBUS-IDA.

Capa de aplicacion

Protocolo
Modbus/TCP

|

TCP
(RFC 793)

IP
(RFC 791)

I

Data Link Control

Capa fisica
Ethernet

Modbus/TCP es un protocolo basado en Industrial Ethernet (TCP/IP via Ethernet). Pertene-
ce a los protocolos con comunicacion Client/Server. Los datos se transmiten mediante un
mecanismo "Request/Response"” (peticidn/respuesta) con ayuda de Function Codes (FC).

El funcionamiento de Modbus/TCP se orienta en la existencia de conexiones, es decir, hay
que conectar dos circuitos Modbus/TCP antes de poder transmitir datos Utiles a través de
Modbus/TCP. El iniciador que establece la conexion se denomina "Client" (cliente). El inter-
locutor con el que el Client establece la conexion se denomina Server (servidor). Cuando
se configura una conexion se define, entre otras cosas, si la conexion de un dispositivo
adoptara la funcion del Client o del servidor. Por tanto, la funcién de servidor/Client vale so-

lo para la conexion utilizada.
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6.3

Modbus/TCP con PNOZmulti 2

Para la comunicacion a través del Modbus/TCP, el PNOZmulti 2 utiliza como interface el
moédulo de comunicaciéon PNOZ m ES ETH o el interface integrado del PNOZ m B1.

Un PNOZ m ES ETH puede gestionar un maximo de 8 conexiones Modbus/TCP. EI PNOZ-
multi 2 es siempre el servidor de la conexidn. Los clientes de las conexiones pueden ser di-
ferentes dispositivos, p. ej., PC (PNOZmulti Configurator), controles o visualizadores. Ade-
mas, se puede acceder simultaneamente al sistema de control configurable PNOZmulti 2.

Las E/S virtuales y toda la informacién consultada en la comunicacion del bus de campo se
incluye en rangos de datos. Se accede directamente a los datos. No tiene lugar la conmu-
tacién mediante tablas/segmentos.

PSSu-System
192.168.1.100

PC PMI
192.168.1.60 192.168.1.10

( )

PNOZ m BO + PNOZ mm0.1p + PNOZ m1p ETH

PNOZ m ES ETH PNOZ mmc1p ETH
192.168.1.110 192168 19 P 192.168.1.1

Las configuraciones necesarias del Modbus/TCP estan preestablecidas en el sistema ope-
rativo del PNOZmulti 2. En el PNOZmulti Configurator solo hay que activar las entradas y
salidas virtuales (véase capitulo "Visualizar y editar seleccion de médulos" de la ayuda on-
line del PNOZmulti Configurator).

En un sistema de control configurable PNOZmulti 2 se utiliza el nUmero de puerto predeter-
minado "502" para la transmision de datos a través de una conexion Modbus/TCP. Este
numero no se visualiza en el PNOZmulti Configurator y no puede modificarse.
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6.4

6.4.1

Rangos de datos

Vista general

Un sistema de control configurable PNOZmulti 2 admite los siguientes rangos de datos

Modbus/TCP:
Rango de datos Sintaxis de Mod- | Ejemplo
bus
Coils (bit) OX[xxxxx] 0x00031
OXOOOOO. - 0x65535 (entrada virtual i31)
[read/write]
Discrete Inputs (bit) TX[XxxxX] 1x08193
1x00000 ... 1x65535 (salida virtual 01)
[read only]
Input Register (palabra/16 bits) 3X[xxxxx] 3x00002
3x00000 ... 3x65535 (entradas virtuales 32 ... 47)
[read only]
Holding Register (palabra/16 bits) | 4x[xxxxx] 4x04108

4x00000 ... 4x65535
[read/write]

(nombre de proyecto, 1er carac-
ter)

PY INFORMACION

) |

En el caso de los sistemas PNOZmulti, el direccionamiento comienza con

"0". Para dispositivos de otros fabricantes, el direccionamiento puede co-

menzar con "1".

Respetar las instrucciones de uso del fabricante.

Para acceder a los datos se dispone de diferentes rangos de datos de Modbus/TCP.

Las tablas siguientes muestran la relacion existente entre los rangos de datos de Modbus/

TCP y el contenido de los rangos.
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6.4.2

Function Codes

Para la comunicacion con el PNOZmulti 2 a través de Modbus/TCP se dispone de los si-
guientes Function Codes (FC):

Function Code

Funcion

FC 01

Read Coils

El Client de una conexion lee datos de
bits del servidor de la conexion,
longitud de datos = 1 bit, contenido: da-
tos de entrada/salida

(datos recibidos de 0x)

FC 02

Read Discrete Input

El Client de una conexion lee datos de
bits del servidor de la conexién,
longitud de datos = 1 bit, contenido: da-
tos de entrada/salida

(datos recibidos de 1x)

FC 03

Read Holding Register

El Client de una conexion lee datos de
palabra del servidor de la conexion,
longitud de datos = 1 palabra, conteni-
do: palabra de diagndstico

(datos recibidos de 4x)

FC 04

Read Input Register

El Client de la conexion lee datos de
palabra del servidor de la conexion,
longitud de datos = 1 palabra, conteni-
do: palabra de diagnéstico

(datos recibidos de 3x)

FC 05

Write Single Coil

El Client de la conexidn escribe en un
dato de bit del servidor de la conexién,
longitud de datos = 1 bit, contenido: da-
tos de entrada

(enviar datos a 0x)

FC 06

Write Single Register

El Client de la conexion escribe en un
dato de palabra del servidor de la cone-
xion,

longitud de datos = 1 palabra, conteni-
do: datos de entrada

(enviar datos a 4x)

FC 15

Write Multiple Coils

El Client de la conexion escribe en va-
rios datos de bit del servidor de la cone-
xion,

longitud de datos = 1 bit, contenido: da-
tos de entrada

(enviar datos a 0x)

FC 16

Write Multiple Registers

El Client de una conexién escribe en
varios datos de palabra del servidor de
la conexion,

longitud de datos = 1 palabra, conteni-
do: datos de entrada

(enviar datos a 4x)

FC 23

Read/Write Multiple Regis-
ters

El cliente de una conexion lee y escribe
varios datos de palabra en un telegra-
ma

(recibir datos de 3x y enviar datos a 4x)
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6.4.3

6.4.4

Cdédigos de error con Modbus/TCP

Codigo |Nombre Descripcion

01 Funcion no valida No se admiten codigos de funcién en la
consulta.

02 Direccion de datos incorrecta La direccion de datos recibida en la con-
sulta esta fuera del area de memoria.

03 Datos no validos Se ha solicitado datos no validos.

Limites en la transmision de datos

La tabla siguiente contiene informacién sobre las longitudes de datos admitidas por tele-

grama:

Transmisién de datos

Longitud de datos por telegrama

Leer datos FC 01 (Read Coils) 1...2000
(bit) FC 02 (Read Discrete Inputs)
Leer datos FC 05 (Write Single Coil) 1 bit
(bit) FC 15 (Write Multiple Coils) 1...1968
Leer datos FC 03 (Read Holding Regis- 1...125
(palabra) ters)

FC 04 (Read Input Register)
Escribir datos | FC 06 (Write Single Register) |1 palabra

(palabra)

FC 16 (Write Multiple Regis-
ters)

1... 123 palabras

Leer y escribir
datos (pala-

bra)

FC 23 (Read/Write Multiple
Registers)

Leer 1 ... 125 palabras
Escribir 1 ... 121 palabras

P INFORMACION

1

Datos de entrada y salida, watchdog

La longitud de los datos puede estar limitada dependiendo del dispositivo
utilizado. Respetar las instrucciones de uso del dispositivo utilizado.

En la tabla siguiente se describen los rangos de datos de Modbus/TCP que contienen los
estados actuales de las entradas virtuales del PNOZmulti 2 . Son las entradas virtuales que
puede definir el usuario.

En cada rango de datos de Modbus/TCP (Coils (0x), Discrete Inputs (1x), Input Register
(3x) y Holding Register (4x) se han definido los rangos correspondientes a los datos. El ac-
ceso de escritura/lectura es independiente del rango de datos de Modbus/TCP.
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0 15...0 Estado de las entradas i15...i8 i7...i0
virtuales 0...15

1 31...16 Estado de las entradas i31...i24 i23...i16
virtuales 16...31

2 47...32 Estado de las entradas i47...i40 i39...i32
virtuales 32...47

3 63...48 Estado de las entradas i63...i56 i55...i48
virtuales 48...63

4 79... 64 Estado de las entradas i79...i72 i71...i64
virtuales 64...79

5 95...80 Estado de las entradas i95...i88 i87...i80
virtuales 80...95

6 111...96 Estado de las entradas i111...i104  [i103...i196
virtuales 96...111

7 127...112 Estado de las entradas i127...i1120 |i119...i112
virtuales 112...127

En la tabla siguiente se describen los rangos de datos de Modbus/TCP que contienen los
estados de las salidas virtuales del PNOZmulti 2 .

En los rangos de datos de Modbus/TCP Discrete Inputs (1x) e Input Register (3x) se han
definido los rangos correspondientes para los datos. Estos rangos de datos permiten acce-

so de lectura.

512 8207...8192 Estado de las salidas vir- |015...08 07...00
tuales 0...15

513 8223...8208 Estado de las salidas vir- |031...024 023...016
tuales 16...31

514 8239...8224 Estado de las salidas vir- |047...040 039...032
tuales 32...47

515 8255...8240 Estado de las salidas vir- |063...056 055...048
tuales 48...63

516 8271...8256 Estado de las salidas vir- |079...072 o71...064
tuales 64...79

517 8287...8272 Estado de las salidas vir- |095...088 087...080
tuales 80...95

518 8303...8288 Estado de las salidas vir- |{0111...0104 |0103...096
tuales 96...111

519 8319...8304 Estado de las salidas vir- |0127...0120 |0119...0112
tuales 112...127
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En el Control Register 255 puede activarse un perro guardian.
Si no hay participantes de Modbus/TCP que pongan a "1" bits de entrada dentro del inter-
valo ajustado, el PNOZmulti 2 pone los bits de entrada a "0".

En la tabla siguiente se describen los rangos de datos de Modbus/TCP para el perro guar-

dian.

En cada rango de datos de Modbus/TCP (Coils (0x), Discrete Inputs (1x), Input Register
(3x) y Holding Register (4x)) se han definido los rangos correspondientes al perro guardian.
El acceso de escritura/lectura es independiente del rango de datos de Modbus/TCP.

255 4095...4080 Control Register véase tabla inferior
High Byte | WD-Trig- | Error Mes- | reservado |reservado |reservado |W-Timer |W-Timer |W-Timer
ger (acti- | sage Bit 2 Bit 1 Bit 0
vador de
perro
guardian)
Low Byte |reservado |reservado |reservado |reservado |reservado |reservado |reservado |reservado

Bit 15 "Watchdog Trigger": El perro guardian se activa poniendo a "1" periédicamente el bit
15 o si un Client escribe en el rango de entrada de los 128 Inputs. El estado del bit no esta
definido en la lectura. Puede leerse un "1" o un "0".

Bit 14 "Error Message": si este bit esta puesto a "1", se genera una entrada en la pila de
errores al activarse el perro guardian.

Bit 10 ... 8 "WD Timer": si el tiempo ajustado para el perro guardian esta puesto a "1", el bit
15 también ha de estar puesto/ponerse a "1".

Temporizador de-
sactivado

100 ms

200 ms

500 ms

1s

3s

5s

AlalalalOoOlO| O

Ala|lOoO|lO|lAa~|l~O

= | O | O | O -

10s
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INFORMACION

1 Poner a "1" permanentemente la entrada virtual para comprobar que se ha
activado el perro guardian.

Si la entrada correspondiente de PNOZmulti 2 es "0", significa que se ha

activado el perro guardian.

6.4.5 Tabla de asignaciones de las entradas y salidas virtuales

Direccionamiento de las entradas virtuales (coils) en los registros 0 a 7.

entradas virtuales

15 (14 |13 |12 |11 10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

15 |14 |13 (12 |11 10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

31 (30 (29 |28 |27 |26 |25 |24 |23 |22 |21 |20 |19 |18 (17 |16

47 |46 |45 (44 |43 |42 |41 |40 |39 |38 |37 |36 |35 |34 |33 (32

63 (62 (61 |60 |59 |58 |57 |56 |55 |54 |53 |52 |51 |50 (49 |48

79 (78 |77 |76 |75 |74 |73 |72 |71 |70 |69 |68 |67 |66 |65 |64

95 (94 (93 (92 |91 |90 |89 |88 |87 |86 |85 |84 |83 (82 (81 |80

Ol h~h|W|IN I =~O

111 {110 |[109 [108 [107 106 |105 [104 |103 |102 |101 |100 |99 |98 |97 |96

7 127 |126 [125 124 (123 (122 |121 (120 (119 |118 |117 |116 |115 |114 [113 [112

Asignacion de las entradas virtuales i0, i1, ... a 127 a los bits en los registros 0 a 7

Direccionamiento de las salidas virtuales (discrete Inputs) en los registros 512 a 519.

Salidas virtuales

15 (14 |13 |12 |11 10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

512 (15 (14 |13 |12 |11 10 |9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

513 (31 (30 |29 |28 |27 |26 |25 |24 |23 |22 |21 |20 (19 (18 |17 |16

514 |47 |46 |45 |44 |43 |42 |41 |40 |39 |38 (37 |36 |35 (34 |33 |32

515 |63 |62 |61 |60 |59 |58 |57 (5 |55 |54 (53 |52 |51 |50 |49 |48

516 (79 (78 |77 |76 |75 |74 |73 |72 |71 |70 |69 |68 |67 |66 |65 |64

517 |95 |94 |93 |92 |91 |90 |89 (88 |87 |86 (85 |84 |83 (82 |81 |80

518 (111 (110 109 |108 |107 |106 |105 |104 |103 |102 |[101 [100 (99 |98 |97 |96

519 (127 (126 |125 |124 |123 |122 |121 |120 |119 |118 |117 |[116 [115 [114 |113 |112

Asignacion de las salidas virtuales 00, o1, ... a 0127 a los bits en los registros 512 a 519.

6.4.6 Datos de servicio
Los datos de servicio de Modbus/TCP se dividen en los siguientes rangos de datos:
» Datos de proceso - dispositivo base y dispositivos de ampliacion

» Datos de proceso - médulo de bus de campo y modulo de comunicacion
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» Palabras de diagnéstico
» Elementos de habilitacion
» Datos del proyecto

» Datos del dispositivo

El contenido y la validez en funcion de la versién y el dispositivo de los datos de servicio y
el direccionamiento estan descritos en el capitulo Datos de servicio [ 83].

6.4.7 LED
En la tabla siguiente se describen los rangos de datos de Modbus/TCP para los estados de
los LED.
En los rangos de datos de Modbus/TCP Discrete Inputs (1x) e Input Register (3x) se han
definido los rangos correspondientes para los datos. Estos rangos de datos permiten acce-
so de lectura.
Registro |Discrete Input |Contenido High Byte Low Byte
(3x) (1x)
511 8176 Estados de los LED Reservado |LED PNOZmulti 2
El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B0 puede consultarse directamente del
modo siguiente:
» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit 1 =1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2 =1: LED FAULT encendido o parpadea
» Bit 3 = 1: LED DIAG encendido o parpadea
» Bit4 = 1: Se enciende el LED "RUN"
) Bit 5-7: reservado
El estado de los LED del dispositivo base PNOZ m B1 puede consultarse directamente del
modo siguiente:
» Bit 0 = 1: LED OFAULT encendido o parpadea
» Bit1=1: LED IFAULT encendido o parpadea
» Bit2=1: LED FAULT encendido o parpadea
» Bit 3 = 1: LED DIAG encendido o parpadea
» Bit4 = 1: LED RUN FS encendido
) Bit 5: reservado
» Bit 6 = 1: LED RUN ST encendido
) Bit 7: reservado
6.4.8 Actualizacion de los rangos de datos
Los datos se actualizan con diferentes grados de prioridad.
En la tabla siguiente se especifican los ciclos de actualizacion tipicos de los diferentes da-
tos.
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Contenido

Ciclo de actualizacion tipico

Entradas/salidas virtuales

20 ms

Datos de proyecto y de dispositivo

una sola vez al inicializar

Estado de las entradas/salidas del dispositivo base y de
los mddulos de ampliacion

320 ms

Estado de los LED

1000 ms

Numero de elementos que pueden almacenar un estado

una sola vez al inicializar

Elemento habilitacion

320 ms

Palabras de diagnéstico 1000 ms
Estados actuales de las entradas virtuales 1000 ms
PY INFORMACION
I El tiempo de actualizacion puede aumentar si hay también conexiones

control).

TCP/IP en el puerto PG (puerto 9000) (p. ej., PNOZmulti Configurator, PMI,
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6.5 Ejemplos de Clients y servidores
Los siguientes participantes se comunican a través de Modbus/TCP o Ethernet:
» Dispositivos con funcion de servidor:
—PNOZ mES ETH
— PNOZ m1p ETH
— PNOZ mmc1p ETH
» Dispositivos con funcion de Client:
— Sistema PSSu con sistema de automatizacién PSS 4000
— Dispositivo de mando PMI
» PC como herramienta de programacion de PNOZmulti 2, sistema PSSu y PMI

El sistema PSSu y el dispositivo de mando PMI acceden simultdneamente al sistema de
control configurable PNOZmulti 2 (funcion de servidor).

PSSu-System

PC PMI 192.168.1.100

192.168.1.60 192.168.1.10

U )

PNOZ m BO + PNOZ mm0.1p + PNOZ m1p ETH
PNOZ m ES ETH PNOZ mmcip ETH 192.168.1.1
192.168.1.110 192.168.1.2 __
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Palabra de diagnéstico

71 Introduccion
Para los elementos del PNOZmulti Configurator capaces de almacenar un estado puede
leerse una palabra de diagnoéstico. La palabra de diagnéstico contiene informacién sobre
un elemento determinado, como
» Estados de funcionamiento (por ejemplo, puerta protectora ha sido abierta)
» mensajes de error (p. €j., contacto NC ha conmutado tarde o no ha conmutado)
El contenido de las palabras de diagndstico de cada elemento puede mostrarse y editarse
en el propio elemento en el PNOZmulti Configurator.
7.2 Elementos con palabra de diagnéstico
Para acceder a la palabra de diagndstico se activa una ID de elemento. El rango de valo-
res permitido para la ID de elemento es 1 ... 100. Elementos con ID son, por ejemplo:
> Elementos de entrada
— Puerta protectora de parada de emergencia
— Puerta protectora con bloqueo
— Cortina fotoeléctrica de seguridad
— Interruptores de validacion
— Pedales
— Pulsador a dos manos
— Selector de modo de operacion
» Elementos analégicos
— Entrada analdgica
— Plausibilidad
— Operaciones matematicas
—escala
— Supervision del valor umbral
— Supervisién de intervalo
» Elementos l6gicos
— Biestable RS
— Elemento de rearme
» Elementos de prensas
— Cortina fotoeléctrica de seguridad
» Elementos de muting
— muting secuencial
— Muting paralelo
— Muting cruzado
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) elementos de salida
— Elementos de salida con circuito de realimentacion

— Valvula de seguridad

7.3 Estructura de la palabra de diagnéstico

La palabra de diagndstico tiene 16 bits:

Bit 15 Bit 14 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Si la palabra de diagndstico es = 0, la salida del elemento correspondiente es = 1. El ele-
mento se ha habilitado. (Excepciones: con diferentes elementos de entrada se evaluan los
estados de las entradas).

En caso contrario, por lo menos uno de los bits 0 ... 15 de la palabra de diagndstico estara
puesto a 1y podra evaluarse,

p. ej.: bit 1 de un elemento de puerta protectora: 1:00000000 00000010

Significado: la puerta protectora se ha abierto

7.4 Evaluar palabra de diagnéstico

» Evaluacion en el programa de usuario
En el programa de aplicacion PNOZmulti 2 puede vincularse un bit de la palabra de diag-
nostico. El usuario elige un bit de una palabra de diagndstico y lo interroga. De esta for-
ma puede controlarse, por ejemplo, un piloto de diagndstico.

» Evaluacién con el diagnéstico ampliado PVIS
En el PNOZmulti Configurator pueden configurarse los bits de una palabra de diagnosti-
co para el diagndstico ampliado PVIS. Un elemento tiene asignado el tipo de diagnéstico
"dispositivo de proteccion”. Contiene la palabra de diagnéstico como mensaje de evento.
En el tipo de diagndstico se ha definido un mensaje de evento, incluidas las soluciones
(acciones), para cada evento, es decir, para todos los estados posibles del elemento.
Los mensajes de evento y las acciones pueden completarse ademas con informacion su-
plementaria que puede ser de utilidad para el diagnéstico (indicador de equipo, descrip-
cion de lugar). Los mensajes de evento se visualizan, p. €j., en el PMImicro diag.

INFORMACION

Encontrara informacion detallada sobre el diagndstico ampliado PVIS en la
ayuda online del PNOZmulti Configurator.

) Evaluacion a través de los interfaces RS232/Ethernet

La palabra de diagnéstico se solicita con la ID de elemento a través del médulo de comu-
nicacién (véase también Interfaces ETH/RS232 [L-] 48)).

» Evaluacioén a través de un bus de campo

La palabra de diagndstico se solicita mediante la ID del elemento a través de un médulo
de bus de campo conectado (véase también Mddulos de bus de campo [ 17)).
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PNOZmulti Configurator
Elemento con estado  Elemento palabra de diagnéstico PVIS
Vincular
Elemento con _ Palabra de bit en Elemento con
ID=1..100 diagnostico para| g programa ID=1..100

elemento con de usuario,
ID=1..100 | p.ej, PVIS:
con la salida p. €j.,

activar
—_— — Salida bits 2y 3 —
Transferir
proyecto
PNOZmulti 2, PNOZmulti 2,
modulo de bus de campo dispositivo base PNOZmulti 2,
- moédulo de comunicacion
Bus de campo 1 médulo de bus de
campo o
1 moédulo de comunicacion
Leer palabra de diagnostico Leer palabra de diagnéstico o visualizar,
p. €j., los mensajes de evento y
las acciones mediante el PMImicro diag
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7.41 Ejemplo: evaluar palabra de diagnéstico de una puerta protectora
Puerta protectora con ID de elemento = 5:
» bicanal
» rearme manual
) test de arranque
Evaluacion de los bits siguientes:
» Bit 2 = 1: Puerta protectora lista para acusar recibo. Debe presionarse el pulsador de re-
arme manual.
» Bit 8 = 1: Error en el cableado de los tactos de prueba
PNOZmulti Configurator
0000 0000 0000 0000 Habilitacion OK
0000 0000 0000 0001 Bit 2 del elemento légico
. Evaluar palabra de diagnéstico
0000 0000 0000 0010 Puerta protectora abierta para ID = 5 en el programa
Bit 2 0000 0000 0000 0100 Puerta protectora lista para acusar recibo de usuario
0000 0000 0000 1000 Hay que ejecutar un test de funcionamiento Interrogar palabra de diagnéstico
ID= : interf;
0000 0000 0001 0000 para 5 a través de interface
0000 0000 0010 0000 Contacto NC ha conmutado tarde o no ha conmutado Interrogar palabra de diagndstico
para ID = 5 a través de médulo
0000 0000 0100 0000 de bus de campo
0000 0000 1000 0000 o )
Visualizar bits 2 y 3 del elemento
Bit 8 0000 0001 0000 0000 Error en el cableado de los tactos de prueba de entrada puerta protectora
0000 0010 0000 0000 para ID =5 (p. ej. PMImicro diag)
0000 0100 0000 0000

0000 1000 0000 0000
0001 0000 0000 0000
0010 0000 0000 0000
0100 0000 0000 0000
1000 0000 0000 0000

La entrada 1 recibe una sefial a “1”.
La entrada 2 recibe una sefial a “1”.
La entrada 3 recibe una sefial a “1”.

La entrada 4 recibe una sefial a “1”.
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Datos de servicio

Los datos de servicio del sistema de control configurable PNOZmulti 2 se dividen en dife-
rentes rangos de datos. El direccionamiento de los datos de servicio varia en funcién del
bus de campo. Estan completamente disponibles una vez que el control ha permanecido

en estado "Run" durante tres segundos.

En los siguientes capitulos se describe a nivel general el contenido de los datos de servi-
cio. A continuacion se describe el direccionamiento especifico de bus de campo.

Rangos de datos:

1002971-ES-09

PNOZ m B0 | PNOZ m B1
Datos de proceso dispositivo base y modulo de
ampliacion: [ 86] v v
Dispositivo base Y Y
Médulos de ampliacion a la derecha 1 ... 6 i A partir de Ia
Médulos de ampliacion a la derecha 7 ... 12 Y V1.1
Maodulos de ampliacion a la izquierda 1 ... 4 i v
Maodulos de ampliacion ST a partir de la
V1.1
» Estado de las entradas seguras i0 ... i31 v v
» Estado de las salidas seguras o0 ... 031 v v
» Estado de los LED del sistema v v
» Estado de los LED IO v v
» Estado de las entradas ampliadas i32 ... i127 al utilizar el | A partir de la | A partir de la
modulo PNOZ m EF SafetyNET V2.3 V1.2
» Datos ampliados a partir de la | a partir de la
v2.3m@ V1.11@
Qgtos de proceso: Médulo de bus de campo y de comunica- v v
cion
» Estado de las entradas estandar virtuales i0 ... i127 v v
» Estado de las salidas estandar virtuales o0 ... 0127 v v
» Estado de los LED del sistema v v
Dispositivos conectados - a partir de la
V1.5
Palabras de diagnéstico v v
» Diagnéstico v v
Elementos de habilitacion v -
» ID de elementos v -
Datos del proyecto v v
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» Checksums v v
» Fecha v v
» Nombre de proyecto v v
Datos del dispositivo [ 131]
Dispositivo base v v
Modulos de ampliacion a la derecha 1 ... 6 v v
Maodulos de ampliacion a la derecha 7 ... 12 - A partir de la
Modulos de ampliacion a la izquierda 1 ... 4 v V1.1
Médulos de ampliaciéon ST* - v

A partir de la

V1.1

» Producto v v
» Firmware v v
» Horas de funcionamiento v v

[1] Requisitos minimos para el direccionamiento de los datos de proceso: Mddulo de am-

pliacion ST
Daos | ewozmeivia |
Tablas v
Registro Modbus v
SDO
Profinet Records Médulo de bus de campo a partir de la V2.0
Instancias de IP de Ethernet

[2] Requisitos minimos para el direccionamiento de los datos de proceso: Datos ampliados

Tablas v v

Registro Modbus PNOZ m ES ETH V1.1 v

SDO

Profinet Records No compatible Maodulo de bus de campo
Instancias de IP de Ethernet a partir de la V2.0

[3] Requisitos minimos para el direccionamiento de las conexiones de dispositivos
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Datos PNOZ m B1 V1.5

Tablas v

Registro Modbus v

SDO

Profinet Records Moédulo de bus de campo a partir de la V2.0
Instancias de IP de Ethernet

En el siguiente ejemplo se muestra el procedimiento de seleccién de determinados datos
de servicio.

En el ejemplo se seleccionan los datos del dispositivo base con el médulo de bus de cam-

po PROFINET.
Seleccion: Ejemplo:
¢, Qué rango de datos? [ » Datos del dispositivo
¢, Qué dispositivo? [ »{ Dispositivo base
h 4 A
¢ Qué tipo de direccionamiento? [ »| Registros Profinet
Rango de datos: Datos del dispositivo
Dispositivo: Direccionamiento datos de dispositivo base
Tipo de direccionamiento Registros Profinet
P INFORMACION
l El PNOZmulti 2 actualiza solo parcialmente los datos de servicio en cada
ciclo.

La actualizacion completa de los datos puede tardar hasta 500 ms.
Los datos que se solicitan en forma de tabla constituyen una excepcion. Es-
tos se actualizan completamente en cada ciclo.
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8.1 Datos de proceso: Dispositivo base y médulos de
ampliacién

Los datos de proceso del dispositivo base y de los mddulos de ampliacion se componen de

36 bytes y contienen la siguiente informacion:
» Estado de las entradas y salidas
» el estado de los LED de sistema para

— tension de alimentacion,

— Diagnéstico

» Estado de las entradas y salidas que se visualiza en el dispositivo.

8.1.1 Estado de las entradas i0 ... i31
Byte | Bit7 Bit 0
0 i7 i6 i5 i4 i3 i2 i1 i0
1 i15 i14 i13 i12 i11 i10 i9 i8
2 i23 i22 i21 i20 i19 i18 i17 i16
3 i31 i30 i29 i28 i27 i26 i25 i24

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-

miento datos de proceso [ 91].

Estado de las entradas ampliadas i32 ... i127 al utilizar el médulo PNOZ m EF

SafetyNET

Byte Bit 7 Bit 0
12 i39 i38 i37 i36 i35 i34 i33 i32
13 i47 i46 i45 i44 i43 i42 i41 i40
14 i55 i54 i53 i52 i51 i50 i49 i48
15 i63 i62 i61 i60 i59 i58 i57 i56
16 i71 i70 i69 i68 i67 i66 i65 i64
17 i79 i78 i77 i76 i75 i74 i73 i72
18 i87 i86 i85 i84 i83 i82 i81 i80
19 i95 i94 i93 i92 i91 i90 i89 i88
20 i103 i102 i101 i100 i99 i98 i97 i96
21 i111 i110 i109 i108 i107 i106 i105 i104
22 i119 i118 i117 i116 i115 i114 i113 i112
23 i127 i126 i125 i124 i123 i122 i121 i120
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8.1.2

8.1.3

8.1.4

Estado de las salidas o0 ... 031

4 o7 06 05 o4 03 02 o1 o0
5 015 o014 013 012 o011 010 09 08
6 023 022 021 020 019 018 o017 016
7 031 030 029 028 027 026 025 024

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proceso [@ 91].

Estado de los LED del sistema

Estado de los LED del sistema para tension de alimentacion y diagndstico del dispositivo
base (véase también Asignacion de los LED de sistema y LED 1/O [@ 89))

8 LED de sistema 1 LED de sistema 0
9 LED de sistema 3 LED de sistema 2
10 LED de sistema 5 LED de sistema 4
11 reservado

apagado 0x0
encendido OxF
parpadea 0x3

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proceso [@ 91].

Estado de los LED IO

Estado de los LED del sistema para tension de alimentacion y diagnostico del dispositivo
base (véase también Asignacion de los LED de sistema y LED 1/O [@ 89)])

12 I/O-LED 1 I/O-LED 0
13 I/O-LED 3 I/O-LED 2
14 I/O-LED 5 I/O-LED 4
15 I/O-LED 7 I/O-LED 6
16 I/O-LED 9 I/O-LED 8
17 I/O-LED 11 I/0O-LED 10
18 I/O-LED 13 I/O-LED 12
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19 I/O-LED 15 I/O-LED 14
20 I/O-LED 17 I/O-LED 16
21 I/O-LED 19 I/O-LED 18
22 I/O-LED 21 I/O-LED 20
23 I/O-LED 23 I/O-LED 22
24 I/O-LED 25 I/O-LED 24
25 I/O-LED 27 I/O-LED 26
26 I/O-LED 29 I/O-LED 28
27 I/O-LED 31 I/O-LED 30
28 reservado
35 reservado
| EotadodelostED | codgodedbs |
apagado 0x0
encendido OxF
parpadea 0x3

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proceso [@ 91].
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8.1.5

Asignacion de los LED de sistema y LED 1/0

Asignacion de los LED 10 y los LED de sistema a los LED del dispositivo base:

—
] T T 12 13 || @012
x1,8 9 10 1112
@ PNOZ m B1 pilz
\PNOZmBO

IO-LED

3 4 5 6 71
13 14 15!

J

System-
LEDs

System-
LEDs

\

x2:20 21 22 2324 25 26 27:
X416 17 18 19 x x Xx X

—

IO-LED

Asignacion de los LED 1/0 y los LED de sistema a los LED de los médulos de ampliacién

en el lado derecho:

IO-LED

x310 1 2 3
x'4 5 6 7
pilz

PNOZ m EF ...

———

LED O
LED 1
LED 2
LED 3
LED 4
LED 5

System-LED

x2:8 9 10 11:
X412 13 14 15,
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8.1.6 Datos ampliados

Existen hasta seis valores de datos adicionales para los médulos de ampliacién. Los datos
de funcionamiento que se pueden consultar, como la velocidad del eje de un médulo Mo-
tion Monitoring, dependen del tipo de médulo de ampliacion.

Un ID de datos univoco identifica los diferentes datos de funcionamiento. Un valor de datos
se compone de 4 bytes.

El orden de bytes es Big-Endian, es decir, en primer lugar se transmite el byte de mayor
valor.

Datos que pueden consultarse:

ID de da- | Descripcion Unidad Tipo de dato
tos

OxFF Valor incorrecto

0x05 Frecuencia transmisor eje 1 mHz unsigned int
0x06 Posicion eje 1 Incrementos |unsigned int
0x07 Frecuencia transmisor eje 2 mHz unsigned int
0x08 Posicion eje 2 Incrementos |unsigned int
0x40 Entrada analdgica 10 mA float IEEE 754
0x41 Entrada analdgica |1 mA float IEEE 754
0x42 Entrada analdgica 12 mA float IEEE 754
0x43 Entrada analdgica I3 mA float IEEE 754
0x50 1. Valor numérico del elemento de float IEEE 754

diagnostico analdgico

0x51 2. Valor numérico del elemento de float IEEE 754
diagndstico analdgico

0x52 3. Valor numeérico del elemento de float IEEE 754
diagnéstico analégico

0x53 4. Valor numérico del elemento de float IEEE 754
diagnéstico analégico

0x54 5. Valor numérico del elemento de float IEEE 754
diagnéstico analégico

0x55 6. Valor numérico del elemento de float IEEE 754
diagnéstico analégico

Los restantes valores estan reservados.

Datos de funcionamiento Segmento

Info Byte

ID de datos 1 1 Segmento 1

0..
Valor de datos 2..5
ID de datos 2 6..7

Valor de datos 8..11
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8.1.7

8.1.71

ID de datos 3 12 ... 13 Segmento 2
Valor de datos 14 .17
ID de datos 4 18 ...19
Valor de datos 20...23
ID de datos 5 24 ...25 Segmento 3
Valor de datos 26 ... 29
ID de datos 6 30 ... 31
Valor de datos 32...35

Direccionamiento datos de proceso

Direccionamiento datos de proceso dispositivo base

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 20 0 0..3
Salidas 4.7 20 0 4.7
LED de sistema 8...10 20 0 8...10
LED I/O 12...23 20 1 0..11
LED I/O 24 .27 20 2 0...3

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2001 1...4
Salidas 4.7 0x2001 5..8

LED de sistema 8...10 0x2001 9...11
LED I/O 12...27 0x2001 13...28

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1024 ... 1025 16384 ... 16415
Salidas 4.7 1026 ... 1027 16416 ... 16447
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LED de sistema

8...10

1028 ... 1029

16448 ... 16471

LED I/O

12...27

1030 ... 1037

16480 ... 16607

Registros Profinet

8.1.7.2

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 1 0..3
Salidas 4.7 1 4.7

LED de sistema 8...10 1 8...10
LED I/O 12...27 1 12...27

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0...3 1 1 0...3
Salidas 4.7 1 1 4.7

LED de sistema 8...10 1 1 8...10
LED I/O 12 ...27 1 1 12...27

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliaciéon 1 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 0 0..3
Salidas 4.7 21 0 4.7
LED del sistema 8..10 21 0 8..10
LED de E/S 12...23 21 1 0.1
LED de E/S 24 .27 21 2 0..3
Datos amplia- 0...11 201 0 0...11
dos
Datos amplia- 12...23 201 1 0..11
dos
Datos amplia- 24...35 201 2 0..11
dos
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(7]
O
|.

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2001 73 ...76
Salidas 4.7 0x2001 77 ...80
LED del sistema 8..10 0x2001 81...83
LED de E/S 12...27 0x2001 85 ...100
Datos amplia- 0..35 0x2029 1...36
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1060 ... 1061 16960 ... 16991
Salidas 4.7 1062 ... 1063 16992 ... 17023
LED del sistema 8..10 1064 ... 1065 17024 ... 17047
LED de E/S 12 .27 1066 ... 1073 17056 ... 17183
Datos amplia- 0...35 16420 ... 16437 -
dos

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 3 0..3
Salidas 4.7 3 4.7
LED del sistema 8..10 3 8..10
LED de E/S 12..27 3 12..27
Datos amplia- 0..35 151 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 2 1 0..3
Salidas 4.7 2 1 4.7
LED del sistema 8..10 2 1 8...10
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8.1.7.3

LED de E/S 12...27 2 1 12...27
Datos amplia- 0..35 14 3 0..35
dos

Direccionamiento de datos de proceso moédulo de ampliacion 2 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 3 0..3
Salidas 4.7 21 3 4.7
LED del sistema 8..10 21 3 8..10
LED de E/S 12...23 21 4 0.1
LED de E/S 24 .27 21 5 0..3
Datos amplia- 0...11 201 3 0..11
dos
Datos amplia- 12..23 201 4 0...11
dos
Datos amplia- 24...35 201 5 0..11
dos
SDO
| Dstosdeproceso |  so |
Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2002 1..4
Salidas 4.7 0x2002 5.8
LED del sistema 8..10 0x2002 9.1
LED de E/S 12...27 0x2002 13...28
Datos amplia- 0..35 0x2029 37..72
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1078 ... 1079 17248 ... 17279
Salidas 4.7 1080 ... 1081 17280 ... 17311
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LED del sistema 8..10 1082 ... 1083 17312 ... 17335
LED de E/S 12...27 1084 ... 1091 17344 ... 17471
Datos amplia- 0...35 16438 ... 16455 -
dos

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 4 0..3
Salidas 4.7 4 4.7
LED del sistema 8..10 4 8..10
LED de E/S 12...27 4 12 .27
Datos amplia- 0..35 152 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 2 2 0..3
Salidas 4.7 2 2 4.7
LED del sistema 8..10 2 2 8..10
LED de E/S 12 .27 2 2 12 .27
Datos amplia- 0..35 14 4 0..35
dos

8.1.7.4

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliacién 3 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 6 0..3
Salidas 4.7 21 6 4.7
LED del sistema 8..10 21 6 8..10
LED de E/S 12...23 21 7 0.1
LED de E/S 24 .27 21 8 0..3
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Datos amplia- 0...11 201 0..11
dos

Datos amplia- 12...23 201 0...11
dos

Datos amplia- 24...35 201 0..11
dos

n
O
|.

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2002 37 ...40
Salidas 4.7 0x2002 41 .44
LED del sistema 8..10 0x2002 45 ... 47
LED de E/S 12 ... 27 0x2002 49 ... 64
Datos amplia- 0..35 0x2029 73...108
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1096 ... 1097 17536 ... 17567
Salidas 4.7 1098 ... 1099 17568 ... 17599
LED del sistema 8..10 1100 ... 1101 17600 ... 17623
LED de E/S 12 .27 1102 ... 1109 17632 ... 17759
Datos amplia- 0...35 16456 ... 16473 -
dos

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 5 0..3
Salidas 4.7 5 4.7
LED del sistema 8..10 5 8..10
LED de E/S 12 ... 27 5 12 ... 27
Datos amplia- 0..35 153 0..35
dos
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8.1.7.5

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 2 3 0..3
Salidas 4.7 2 3 4.7
LED del sistema 8..10 2 3 8..10
LED de E/S 12..27 2 3 12 .27
Datos amplia- 0..35 14 5 0..35
dos

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliacién 4 derecha

Tablas
| Dstosdeproceso | Tabes |
Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 9 0..3
Salidas 4.7 21 9 4.7
LED del sistema 8..10 21 9 8...10
LED de E/S 12...23 21 10 0.1
LED de E/S 24 .27 21 11 0..3
Datos amplia- 0...11 201 9 0...11
dos
Datos amplia- 12...23 201 10 0..11
dos
Datos amplia- 24..35 201 11 0..11
dos
SDO

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2002 73...76
Salidas 4.7 0x2002 77 ... 80
LED del sistema 8..10 0x2002 81...83
LED de E/S 12...27 0x2002 85...100
Datos amplia- 0..35 0x2030 1...36
dos
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Datos de servicio

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1114 ... 1115 17824 ... 17855
Salidas 4.7 1116 ... 1117 17856 ... 17887
LED del sistema 8..10 1118 ... 1119 17888 ... 17911
LED de E/S 12 ... 27 1120 ... 1127 17920 ... 18047
Datos amplia- 0...35 16474 ... 16491 -
dos

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 6 0..3
Salidas 4.7 6 4.7
LED del sistema 8..10 6 8..10
LED de E/S 12 .27 6 12 .27
Datos amplia- 0..35 154 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 2 4 0..3
Salidas 4.7 2 4 4.7
LED del sistema 8..10 2 4 8..10
LED de E/S 12..27 2 4 12 .27
Datos amplia- 0..35 14 6 0..35
dos
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Datos de servicio

8.1.7.6

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliaciéon 5 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 12 0..3
Salidas 4.7 21 12 4.7
LED del sistema 8..10 21 12 8..10
LED de E/S 12 ...23 21 13 0..11
LED de E/S 24 .27 21 14 0..3
Datos amplia- 0...11 201 12 0...11
dos
Datos amplia- 12...23 201 13 0..11
dos
Datos amplia- 24..35 201 14 0..11

dos
SDO

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2003 1..4
Salidas 4.7 0x2003 5.8
LED del sistema 8..10 0x2003 9..11
LED de E/S 12 ... 27 0x2003 13...28
Datos amplia- 0..35 0x2030 37 .72
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1132 ... 1133 18112 ... 18143
Salidas 4.7 1134 ... 1135 18144 ... 18175
LED del sistema 8..10 1136 ... 1137 18176 ... 18199
LED de E/S 12...27 1138 ... 1145 18208 ... 18335
Datos amplia- 0...35 16492 ... 16509 -
dos
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8.1.7.7

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 7 0..3
Salidas 4.7 7 4.7
LED del sistema 8..10 7 8..10
LED de E/S 12..27 7 12..27
Datos amplia- 0..35 155 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 2 5 0..3
Salidas 4.7 2 5 4.7
LED del sistema 8..10 2 5 8..10
LED de E/S 12 .27 2 5 12 .27
Datos amplia- 0..35 14 7 0..35
dos

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliaciéon 6 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 15 0..3
Salidas 4.7 21 15 4.7
LED del sistema 8..10 21 15 8..10
LED de E/S 12...23 21 16 0.1
LED de E/S 24 .27 21 17 0..3
Datos amplia- 0...11 201 15 0..11
dos
Datos amplia- 12...23 201 16 0..11
dos
Datos amplia- 24..35 201 17 0..11
dos
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(7]
O
|.

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2003 37 ...40
Salidas 4.7 0x2003 41 ... 44
LED del sistema 8..10 0x2003 45 ... 47
LED de E/S 12 ... 27 0x2003 49 ... 64
Datos amplia- 0..35 0x2030 73 ...108
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1150 ... 1151 18400 ... 18431
Salidas 4.7 1152 ... 1153 18432 ... 18463
LED del sistema 8..10 1154 ... 1155 18464 ... 18487
LED de E/S 12 .27 1156 ... 1163 18496 ... 18623
Datos amplia- 0...35 16510 ... 16527 -
dos

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 8 0..3
Salidas 4.7 8 4.7
LED del sistema 8..10 8 8..10
LED de E/S 12..27 8 12..27
Datos amplia- 0..35 156 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 2 6 0..3
Salidas 4.7 2 6 4.7
LED del sistema 8..10 2 6 8..10
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Datos de servicio

8.1.7.8

LED de E/S 12...27 2 6 12...27
Datos amplia- 0..35 14 8 0..35
dos

Direccionamiento de datos de proceso moédulo de ampliacion 7 derecha

Tablas
| Dstosdeproceso | Tabss |
Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 18 0..3
Salidas 4.7 21 18 4.7
LED del sistema 8..10 21 18 8..10
LED de E/S 12...23 21 19 0.1
LED de E/S 24 .27 21 20 0..3
Datos amplia- 0...11 201 18 0..11
dos
Datos amplia- 12...23 201 19 0..11
dos
Datos amplia- 24...35 201 20 0..11
dos
SDO
| Dstosdeproceso |  so |
Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2003 73..76
Salidas 4.7 0x2003 77 ... 80
LED del sistema 8..10 0x2003 81...83
LED de E/S 12...27 0x2003 85 ... 100
Datos amplia- 0..35 0x2031 1...36
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1168...1169 18688...18719
Salidas 4.7 1170...1171 18720...18751
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LED del sistema 8..10 1172...1173 18752...18775
LED de E/S 12...27 1174...1181 18784...18911
Datos amplia- 0...35 16528 ... 16545 -
dos

Profinet Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 9 0..3
Salidas 4.7 9 4.7
LED del sistema 8..10 9 8...10
LED de E/S 12...27 9 12..27
Datos amplia- 0..35 157 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

Entradas 0..3 2 7 0..3
Salidas 4.7 2 7 4.7
LED del sistema 8..10 2 7 8..10
LED de E/S 12 .27 2 7 12 .27
Datos ampliados 0..35 14 9 0..35

8.1.7.9

Direccionamiento de datos de proceso moédulo de ampliacion 8 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 21 0..3
Salidas 4.7 21 21 4.7
LED del sistema 8..10 21 21 8..10
LED de E/S 12...23 21 22 0.1
LED de E/S 24 .27 21 23 0..3
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Datos de servicio

Datos amplia- 0...11 201 21 0..11
dos

Datos amplia- 12...23 201 22 0...11
dos

Datos amplia- 24...35 201 23 0..11
dos

n
O
|.

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2004 1..4
Salidas 4.7 0x2004 5..8
LED del sistema 8..10 0x2004 9..11
LED de E/S 12 ... 27 0x2004 13...28
Datos amplia- 0..35 0x2031 37 ...72
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1186...1187 18976...19007
Salidas 4.7 1188...1189 19008...19039
LED del sistema 8..10 1190...1191 19040...19063
LED de E/S 12 .27 1192...1199 19072...19199
Datos amplia- 0...35 16546 ... 16563 -
dos

Profinet Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 10 0..3
Salidas 4.7 10 4.7
LED del sistema 8..10 10 8...10
LED de E/S 12 ... 27 10 12..27
Datos amplia- 0..35 158 0..35
dos
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Datos de servicio

8.1.7.10

Instancias Ethernet/IP

Entradas 0..3 2 8 0..3
Salidas 4.7 2 8 4.7
LED del sistema 8..10 2 8 8..10
LED de E/S 12..27 2 8 12..27
Datos ampliados 0..35 14 10 0..35

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliaciéon 9 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 24 0..3
Salidas 4.7 21 24 4.7
LED del sistema 8..10 21 24 8..10
LED de E/S 12...23 21 25 0.1
LED de E/S 24 .27 21 26 0..3
Datos amplia- 0...11 201 24 0..11
dos
Datos amplia- 12...23 201 25 0..11
dos
Datos amplia- 24...35 201 26 0..11
dos
SDO
| Dstosdepocess |  so |
Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2004 37...40
Salidas 4.7 0x2004 41..44
LED del sistema 8..10 0x2004 45..47
LED de E/S 12 .27 0x2004 49...64
Datos amplia- 0..35 0x2031 73 ...108
dos
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Datos de servicio

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1204...1205 19264...19295
Salidas 4.7 1206...1207 19296...19327
LED del sistema 8...10 1208...1209 19328...19351
LED de E/S 12..27 1210...1217 19360...19487
Datos amplia- 0...35 16564 ... 16581 -
dos

Profinet Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 11 0..3
Salidas 4.7 11 4.7
LED del sistema 8..10 11 8...10
LED de E/S 12 .27 11 12..27
Datos amplia- 0..35 159 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

Entradas 0..3 2 9 0..3
Salidas 4..7 2 9 4.7
LED del sistema 8...10 2 9 8...10
LED de E/S 12 ... 27 2 9 12 ... 27
Datos ampliados 0..35 14 11 0..35
8.1.7.11 Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliaciéon 10 derecha
Tablas
Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 27 0..3
Salidas 4.7 21 27 4.7
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LED del sistema 8..10 21 27 8..10
LED de E/S 12...23 21 28 0..11
LED de E/S 24 .27 21 29 0..3

Datos amplia- 0...11 201 27 0..11
dos

Datos amplia- 12...23 201 28 0..11
dos

Datos amplia- 24...35 201 29 0..11
dos

(7]
O
|.

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2005 73...76
Salidas 4.7 0x2005 77...80
LED del sistema 8..10 0x2005 81...83
LED de E/S 12...27 0x2005 85...100
Datos amplia- 0..35 0x2032 1...36
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1222...1223 19552...19583
Salidas 4.7 1224...1225 19584...19615
LED del sistema 8...10 1226...1227 19616...19639
LED de E/S 12..27 1228...1235 19648...19775
Datos amplia- 0...35 16582 ... 16599 -
dos

Profinet Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 12 0..3
Salidas 4.7 12 4.7
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Datos de servicio

LED del sistema 8...10 12 8...10

LED de E/S 12 ... 27 12 12..27

Datos amplia- 0..35 160 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

8.1.7.12

Entradas 0..3 2 10 0..3
Salidas 4.7 2 10 4.7
LED del sistema 8..10 2 10 8..10
LED de E/S 12...27 2 10 12...27
Datos ampliados 0..35 14 12 0..35

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliacién 11 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 30 0..3
Salidas 4.7 21 30 4.7
LED del sistema 8..10 21 30 8..10
LED de E/S 12 ...23 21 31 0..11
LED de E/S 24 .27 21 32 0..3
Datos amplia- 0...11 201 30 0...11
dos
Datos amplia- 12...23 201 31 0..11
dos
Datos amplia- 24...35 201 32 0...11

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2005 1..4
Salidas 4.7 0x2005 5.8
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Datos de servicio

LED del sistema 8..10 0x2005 9...11
LED de E/S 12...27 0x2005 13...28
Datos amplia- 0..35 0x2032 37 .72
dos
Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1240...1241 19840...19871
Salidas 4.7 1242...1243 19872...19903
LED del sistema 8...10 1244...1245 19904...19927
LED de E/S 12..27 1246...1253 19936...20063
Datos amplia- 0...35 16600 ... 16617 -
dos

Profinet Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 13 0...3
Salidas 4.7 13 4.7
LED del sistema 8..10 13 8...10
LED de E/S 12 .27 13 12..27
Datos amplia- 0..35 161 0..35
dos
Instancias Ethernet/IP
Entradas 0..3 2 11 0..3
Salidas 4.7 2 11 4.7
LED del sistema 8..10 2 11 8..10
LED de E/S 12 ... 27 2 11 12...27
Datos ampliados 0..35 14 13 0..35
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Datos de servicio

8.1.7.13

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliaciéon 12 derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 21 33 0..3
Salidas 4.7 21 33 4.7
LED del sistema 8..10 21 33 8..10
LED de E/S 12 ...23 21 34 0..11
LED de E/S 24 .27 21 35 0..3
Datos amplia- 0...11 201 33 0...11
dos
Datos amplia- 12...23 201 34 0..11
dos
Datos amplia- 24..35 201 35 0..11

dos
SDO

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2005 37...40
Salidas 4.7 0x2005 41..44
LED del sistema 8..10 0x2005 45..47
LED de E/S 12 ... 27 0x2005 49...64
Datos amplia- 0..35 0x2032 73 ...108
dos

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1258...1259 20128...20159
Salidas 4.7 1260...1261 20160...20191
LED del sistema 8...10 1262...1263 20192...20215
LED de E/S 12..27 1264...1271 20224...20351
Datos amplia- 0...35 16618 ... 16635 -
dos
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Profinet Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 14 0..3
Salidas 4.7 14 4.7
LED del sistema 8..10 14 8...10
LED de E/S 12..27 14 12..27
Datos amplia- 0..35 162 0..35
dos

Instancias Ethernet/IP

8.1.7.14

Entradas 0..3 2 12 0..3
Salidas 4.7 2 12 4.7
LED del sistema 8..10 2 12 8..10
LED de E/S 12 .27 2 12 12...27
Datos ampliados 0..35 14 14 0..35

Direccionamiento de datos de proceso 1r médulo de ampliacién ST a la derecha

—
Q
=2
D
("]

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 24 0 0..3
Salidas 4.7 24 0 4.7
LED del sistema 8..10 24 0 8...10
LED de E/S 12...23 24 1 0.1
LED de E/S 24 .27 24 2 0..3

(7]
o
‘.

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2018 1..4
Salidas 4.7 0x2018 5..8
LED del sistema 8...10 0x2018 9. 11
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8.1.7.15

LED de E/S 12..27 0x2018 13...28

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1760...1761 28160...28191
Salidas 4.7 1762...1763 28192...28223
LED del sistema 8...10 1764...1765 28224...28247
LED de E/S 12..27 1766...1773 28256...28383

Profinet Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 66 0..3
Salidas 4.7 66 4.7
LED del sistema 8..10 66 8...10
LED de E/S 12..27 66 12..27

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 12 1 0..3
Salidas 4.7 12 1 4.7
LED del sistema 8..10 12 1 8..10
LED de E/S 12...27 12 1 12 .27

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliacién 1 izquierda

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 22 0 0..3
Salidas 4.7 22 0 4.7
Entradas (L 86)|  12...23 22 1 0..11
SafetyNET p
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(7]
O
|.

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2007 1..4
Salidas 4.7 0x2007 5.8
Entradas [@ 86] 12 ...23 0x2007 13...24
SafetyNET p

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1348 ... 1349 21568 ... 21599
Salidas 4.7 1350 ... 1351 21600 ... 21631
Entradas [m 86] 12 ... 23 1354 ... 1359 21664 ... 21760
SafetyNET p

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 19 0..3
Salidas 4.7 19 4.7
Entradas [LL] 86)| 12 ... 23 19 12...23
SafetyNET p

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 3 1 0..3
Salidas 4.7 3 1 4.7
Entradas [@ 86] 12...23 3 1 12..23
SafetyNET p
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8.1.7.16

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliacién 2 izquierda

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 22 3 0..3
Salidas 4.7 22 3 4.7
SDO
Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2007 37 ...40
Salidas 4.7 0x2007 41 .44

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1366 ... 1367 21856 ... 21887
Salidas 4.7 1368 ... 1369 21888 ... 21919

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 20 0..3
Salidas 4.7 20 4.7

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 3 2 0..3
Salidas 4.7 3 2 4.7
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Datos de servicio

8.1.7.17

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliacién 3 izquierda

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 22 6 0..3
Salidas 4.7 22 6 4.7

SDO

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2007 73...76
Salidas 4.7 0x2007 77 ...80

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1384 ... 1385 22144 ... 22175
Salidas 4.7 1386 ... 1387 22176 ... 22207

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 21 0..3
Salidas 4.7 21 4.7

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 3 3 0..3
Salidas 4.7 3 3 4.7
Manual de instrucciones Interfaces de comunicacion PILZ | 115

1002971-ES-09




Datos de servicio

8.1.7.18

8.2

Direccionamiento de datos de proceso médulo de ampliacién 4 izquierda

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..3 22 9 0..3
Salidas 4..7 22 9 4.7

SDO

Info Byte indice Subindice
Entradas 0..3 0x2008 1...4
Salidas 4.7 0x2008 5..8

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Entradas 0..3 1402 ... 1403 22432 ... 22463
Salidas 4.7 1404 ... 1405 22464 ... 22495

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..3 22 0..3
Salidas 4.7 22 4.7

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..3 3 4 0..3
Salidas 4.7 3 4 4.7

Datos de proceso: Médulo de bus de campo y de

comunicacion

Los datos de proceso del médulo de bus de campo y de los médulos de comunicacion se
componen de 60 bytes y contienen la siguiente informacion:

) Estado de las entradas y salidas virtuales
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Datos de servicio

» el estado de los LED de sistema para
— tension de alimentacion,

— Diagnostico

8.21 Estado de las entradas virtuales i0 ... i127
Byte Bit 7 Bit 0
0 i7 i6 i5 i4 i3 i2 i1 i0
1 i15 i14 i13 i12 i11 i10 i9 i8
2 i23 i22 i21 i20 i19 i18 i17 i16
3 i31 i30 i29 i28 i27 i26 i25 i24
4 i39 i38 i37 i36 i35 i34 i33 i32
5 i47 i46 i45 i44 i43 i42 i41 i40
6 i55 i54 i53 i52 i51 i50 i49 i48
7 i63 i62 i61 i60 i59 i58 i57 i56
8 i71 i70 i69 i68 i67 i66 i65 i64
9 i79 i78 i77 i76 i75 i74 i73 i72
10 i87 i86 i85 i84 i83 i82 i81 i80
11 i95 i94 i93 i92 i91 i90 i89 i88
12 i103 i102 i101 i100 i99 i98 i97 i96
13 i111 i110 i109 i108 i107 i106 i105 i104
14 i119 i118 i117 i116 i115 i114 i113 i112
15 i127 i126 i125 i124 i123 i122 i121 i120
16 reservado
23 reservado
El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proceso [ 119].
8.2.2 Estado de las salidas virtuales o0 ... 0127
Byte Bit 7 Bit 0
24 o7 06 05 o4 03 02 o1 o0
25 015 014 013 012 o11 010 09 08
26 023 022 021 020 019 018 017 016
27 031 030 029 028 027 026 025 024
28 039 038 037 036 035 034 033 032
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Datos de servicio

29 047 046 045 044 043 042 041 040
30 055 054 053 052 051 050 049 048
31 063 062 061 060 059 058 057 056
32 o71 070 069 068 067 066 065 064
33 079 o078 o77 076 o075 o74 o73 o072
34 087 086 085 084 083 082 081 080
35 095 094 093 092 091 090 089 088

36 0103 0102 0101 0100 099 098 097 096
37 o111 0110 0109 0108 0107 0106 0105 0104

38 0119 0118 0117 0116 0115 0114 0113 0112

39 0127 0126 0125 0124 0123 0122 0121 0120

40 reservado

47 reservado

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proceso [@ 119].

8.2.3 Estado de los LED del sistema

Estado de los LED de sistema para el médulo de bus de campo (véase también Asignacion
de los LED del sistema [E-] 119])

48 LED de sistema 1 LED de sistema 0
49 LED de sistema 3 LED de sistema 2
50 reservado
59 reservado
apagado 0x0
encendido OxF
parpadea 0x3
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Datos de servicio

P INFORMACION

I En algunos modulos de bus de campo no es posible determinar exacta-

mente los estados "encendido" y "parpadea" de los LED.

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-

miento datos de proceso [ 119].

8.2.31 Asignacion de los LED del sistema
Asignacion de los LED de sistema a los LED de los modulos de bus de campo:
l]tEB? plz
LED2 m....
LED 3
E———
8.2.4 Direccionamiento datos de proceso
8.24.1 Direccionamiento datos de proceso médulo de bus de campo
Tablas
Datos de proceso Tablas
Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0.1 23 0 0..11
Entradas 12...15 23 1 0..3
Salidas 24 ... 35 23 2 0..11
Salidas 36 ...39 23 3 0..3
LED de sistema 48 ... 49 23 4 0..1
SDO
Datos de proceso Tablas
Info Byte indice Subindice
Entradas 0..15 0x2000 0...15
Salidas 24 ... 39 0x2100 0...15
LED de sistema 48 ... 49 0x2009 1...2
Manual de instrucciones Interfaces de comunicacion PILZ | 119

1002971-ES-09




Datos de servicio

8.24.2

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input (1x)
Entradas 0..15 1456 ... 1463 23296 ... 23423
Salidas 24 ... 39 1468 ... 1475 23488 ... 23615

LED de sistema 48 ... 49 1480 23680 ... 23695

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..15 - —
Salidas 24 ... 39 - —

LED de sistema 48 ... 49 25 0..1

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..15 -—- — —
Salidas 24 ... 39 --- - —

LED de sistema 48 ... 49 4 1 0..1

Direccionamiento datos de proceso moédulo de comunicacion

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Entradas 0..11 23 5 0..11
Entradas 12...15 23 6 0..3
Salidas 24 ...35 23 7 0.1
Salidas 36...39 23 8 0..3

LED de sistema 48 ... 49 - - -
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(7]
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Info Byte indice Subindice
Entradas 0..15 -— —
Salidas 24 ... 39 - —
LED de sistema 48 ... 49 -— —

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input (1x)
Entradas 0..15 1486 ... 1493 23776 ... 23903
Salidas 24 ...39 1498 ... 1505 23968 ... 24095
LED de sistema 48 ... 49 -- -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Entradas 0..15 - —
Salidas 24 ... 39 - —

LED de sistema 48 ... 49 - —

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Entradas 0..15 — -— —
Salidas 24 ... 39 - -— —
LED de sistema 48 ... 49 - — —
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Datos de servicio

8.3

8.3.1

8.3.1.1

Dispositivos conectados

Contiene informaciones acerca de los dispositivos conectados y de la conexion de los dis-
positivos. Los datos estan compuestos por 36 bytes.

Datos de conexién de dispositivos

Datos de conexién generales

Byte

Informacion

0

Tipo de conexion
» 0: No utilizado
» 1: Modbus TCP Client

Estado de conexion

» 1: Conectado

) 2: Estableciendo conexion

» 3: No se pudo establecer la conexién
» 4: Error en la comunicacion

Direccion IP

Puerto remoto

Puerto local

10 ... 11

Reservado

Tipo de dispositivo
» 1: PITreader

13...35

Datos especificos del dispositivo (1. Conexion de dispositivo... X. Conexion
de dispositivo)

8.3.1.2

1. Conexidn de dispositivo — PITreader

Byte

Informacién

12

Tipo de dispositivo > 1:PITreader

13

Estado de PlTreader

» 1: Clave de transpondedor autentificada
La clave del transpondedor fue reconocida por el PITreader. Autorizacién
confirmada

» 2: No existe clave de transpondedor
No se ha introducido ninguna clave de transpondedor en el PlTreader

» 3: Sin autorizacién
La clave del transpondedor no tiene autorizacion (autorizacion = 0)

» 4: Error de autentificacion
Datos invalidos del PlTreader

» 5: No hay conexion con PlTreader

14 ... 21

Security ID: Identificador de seguridad de la clave de transpondedor
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Datos de servicio

22 Autorizacion 1... 64 de la clave de transpondedor

23 Reservado

24 ... 27 |Numero de pedido de la clave de transpondedor

28 ... 31 |Numero de serie de la clave de transpondedor

32 ...35 |Reservado

8.3.2 1. Conexién de dispositivo-Direccionamiento

Tablas

Informacién Byte Tabla Segmento Byte
Datos de conexion de dis- 0..35 110 0 0.1
positivos 1 12 23
2 24 ...35
SDO
Informacion Byte indice Subindice
Datos de conexion de dis- 0..35 0x201E 1...36
positivos

Registro Modbus

Informacién Byte Registro Coil/Discrete Input (1x)

Datos de conexion de dispo- 0..35 14000 ... 14017 -
sitivos

Registros Profinet

Informacién Byte Registro Byte
Datos de conexion de dispo- 0..35 84 0..35
sitivos
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Instancias Ethernet/IP

Informacién Byte Instancia Atributo Byte
Datos de conexion de dispo- 0..35 12 19 0..35
sitivos
8.4 Palabras de diagnéstico

Las palabras de diagnéstico contienen informacién sobre los elementos del PNOZmulti
Configurator. Las palabras de diagnostico se componen de 200 bytes.

8.4.1 Diagnéstico

0 Palabra de diagndstico, ID1 de elemento
1 p. ej. AOB1 (hex):

> Byte 0: AO

> Byte 1: B1

2 Palabra de diagndstico, ID2 de elemento
3 p. ej. A2B3 (hex):

) Byte 2: A2

) Byte 3: B3

198 |Palabra de diagnoéstico, ID100 de elemento
p. ej. AEBF (hex):

> Byte 198: AE

> Byte 199: BF

199

8.4.2 Direccionamiento palabras de diagnéstico

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Diagnéstico 0..M1 70 0 0...11
Diagnéstico 12...23 70 1 0...11
Diagndstico 24 ... 179 70 2..14 0..11
Diagnostico 180 ... 191 70 15 0..11
Diagnéstico 192 ... 199 70 16 0..7
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8.5

(7]
O
|.

Info Byte indice Subindice
Diagnéstico 0...119 0x200A 1...120
Diagnéstico 120 ... 199 0x200B 1...80

Registro Modbus

Info

Byte

Register

Coil/Discrete Input (1x)

Diagndstico

0...199

2048 ... 2147

32768 ... 34367

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Diagnostico 0..23 27 0..23
Diagnéstico 24 ... 47 28 0..23
Diagnostico 48 ... 191 29 ...35 0...23
Diagnostico 192 ... 199 36 0..7

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Diagndstico 0...23 5 1 0..23
Diagnéstico 24 ... 47 5 2 0...23
Diagnéstico 48 ... 191 5 3...8 0...23
Diagnéstico 192 ... 199 5 9 0...7

Elementos de habilitacion

A cada elemento se asigna una ID en el PNOZmulti Configurator. Si la salida del elemento
= 0 (sin habilitacion), se pone a "1" el bit correspondiente.

Los elementos de habilitacion se componen de 13 bytes.
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8.5.1 ID de elemento
ey |7 | . |0

0 ID 8 ID7 ID 6 ID5 ID 4 ID 3 ID 2 ID 1
1 ID 16 ID 15 ID 14 ID 13 ID 12 ID 11 ID 10 ID9
2 ID 24 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17
3 ID 32 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25
4 ID 40 ID 39 ID 38 ID 37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33
5 ID 48 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41
6 ID 56 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49
7 ID 64 ID 63 ID 62 ID 61 ID 60 ID 59 ID 58 ID 57
8 ID 72 ID 71 ID 70 ID 69 ID 68 ID 67 ID 66 ID 65
9 ID 80 ID 79 ID 78 ID 77 ID 76 ID 75 ID 74 ID 73
10 ID 88 ID 87 ID 86 ID 85 ID 84 ID 83 ID 82 ID 81
11 ID 96 ID 95 ID 94 ID 93 ID 92 ID 91 ID 90 ID 89
12 reservado ID 100 ID 99 ID 98 ID 97

8.5.2 Direccionamiento elementos de habilitacion

Tablas
Info Byte Tabla Segmento Byte
ID 0..12 71 0 0..12

n
O
|.

Info

Byte

indice

Subindice

ID

0x200B

81...93

Registro Modbus

Info

Byte

Register

Coil/Discrete Input (1x)

2150 ... 2156

34400 ... 34503
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Registros Profinet

Info Byte Record Byte
ID 0..12 36 0..12

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
ID 0...12 5 10 0...12
8.6 Datos del proyecto
Los datos de proyecto definidos también en el PNOZmulti Configurator se componen de 60
bytes.
8.6.1 Checksums
0 Checksum proyecto
1 p. €j., checksum A1B2 (hex)
> Byte 0: A1
> Byte 1: B2
2 > Checksum total
3
4 reservado
11 |reservado
El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proyecto [@ 129].
8.6.2 Fecha
12 | Fecha de creacion del proyecto: dia y mes (DDMM), afio (AAAA)
13 |P- ej., fecha de creacion: 28/11/2003
> Byte 12: 1C
14 vie
» Byte 13: 0B
15 1) Byte 14: 14
> Byte 15: 03
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Byte Info
16 |diay mes (DDMM), p. ej. 28.11.
17 > Byte 16: 1C
» Byte 17: 0B
18 |afio (AAAA), p. ). 2003
19 > Byte 18: 14
» Byte 19: 03
20 |hora (HH:MM), p. €j., 14 horas, 25 minutos
21 » Byte 20: OE
> Byte 21: 19
22 |Zona horaria 1
23 ) Byte 22: 0
> Byte 23: 1

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proyecto [@ 129].

8.6.3 Nombre de proyecto
Nombre de proyecto definido en PNOZmulti Configurator bajo "Introducir datos de proyec-
to". El nombre se almacena en formato UNICODE (2 bytes contienen el codigo Hex de un
caracter UNICODE).
Byte Info
24 | Caracter 1 del nombre del proyecto
25 |
26 | Caracter 2 del nombre del proyecto
27 |
54 | Caracter 16 del nombre del proyecto
55 |
56 |Fin de la secuencia de caracteres (identificacion mediante "FFFF")
57 |
58 |reservado
59 |reservado
El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de proyecto [@ 129].
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Datos de servicio

8.6.4

Direccionamiento datos de proyecto

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Checksums 0..3 80 0 0...3
Fecha 12...23 80 1 0..11
Nombre de pro- 24 ... 35 80 2 0...11
yecto
Nombre de pro- 36 ... 47 80 3 0...11
yecto
Nombre de pro- 48 ... 57 80 4 0...9
yecto

»
O
|.

Info Byte indice Subindice
Checksums 0..3 0x200D 13...16
Fecha 12...23 0x200D 25...36
Nombre de pro- 24 ...57 0x200D 37 ...70
yecto

Registro Modbus

yecto

Info Byte Register Coil/Discrete Input (1x)
Checksums 0..3 4096 ... 4097 -
Fecha 12...23 4102 ... 4107 -
Nombre de pro- 24 ... 57 4108 ... 4124 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Checksums 0..3 37 0..3
Fecha 12 ... 23 37 12...23
Nombre de pro- 24 ... 57 38 0...33
yecto
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Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Checksums 0..3 6 1 0..3
Fecha 12...23 6 1 12...23
Nombre de pro- 24 ... 57 6 2 0...33
yecto
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8.7 Datos del dispositivo
Los datos de dispositivo se componen de 36 bytes.
8.71 Producto
Byte Info
0 Numero de producto, p. €j. 772 100: 000BC804 (hex)
1 » Byte 0: 00,
» Byte 1: 0B,
2 > Byte 2: C8,
3 | Byte 3: 04
4 Numero de serie, p. ej. 123 456: 0001E240 (hex)
5 » Byte 4: 00,
> Byte 5: 01,
6 > Byte 6: E2,
7 ) Byte 7: 40
8 | Tipo de dispositivo, p. ej. PNOZ m B0: 0060 (hex)
9 » Byte 8: 00,
> Byte 9: 60
» Tipo de dispositivo, p. ej. PNOZ m B1: 0061 (hex)
> Byte 8: 00,
> Byte 9: 61
10 | Version de dispositivo 20: 14 (hex)
11 » Byte 10: 00,
> Byte 11: 14

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de dispositivo [ 132].

8.7.2 Firmware
Byte Info
12 Firmware version A
13
14 Firmware versién B
15
16 checksum firmware version A
17
18 checksum firmware version B
19
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20 reservado

reservado

23

El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de dispositivo [ 132].

8.7.3 Horas de funcionamiento
El contador de horas de servicio puede consultarse solo para el dispositivo base.
24 | Contador de horas de servicio, p. €j. 106786
o5 > Byte 24: reservado
6 > Byte 25: 01 x 10000 (hex)
> Byte 26: 22 x 100 (hex)
27 1) Byte 27: 22 x 1 (hex)
28 |Reservado
35 |Reservado
El direccionamiento especifico de bus de campo se describe en el capitulo Direcciona-
miento datos de dispositivo [ 132].
8.7.4 Direccionamiento datos de dispositivo
8.7.41 Direccionamiento datos de dispositivo base
Tablas
Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..1 90 0 0..M1
Firmware 12 ... 19 90 1 0..7
Horas de funcio- 24 ... 27 90 2 0..3
namiento
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Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x200F 1...12
Firmware 12...19 0x200F 13...20

Horas de funcio- 24 ...27 0x200F 25...28
namiento
Registro Modbus

Info

namiento

Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8192 ... 8197 ---
Firmware 12...19 8198 ... 8201 -

Horas de funcio- 24 ... 27 8204 ... 8209

Profinet-Records

namiento

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 40 0..11
Firmware 12...19 40 12...19

Horas de funcio- 24 .27 40 24 .27

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 7 1 0..11
Firmware 12...19 7 1 12...19

Horas de funcio- 24 .27 7 1 24 .27
namiento
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8.7.4.2

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 1 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 0 0..11
Firmware 12...19 91 1 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x200F 73 ...84
Firmware 12...19 0x200F 85...92

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8228 ... 8233 -
Firmware 12...19 8234 ... 8237 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 42 0..11
Firmware 12 ...19 42 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 8 1 0..11
Firmware 12 ... 19 8 1 12 ...19
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8.743

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliaciéon 2 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 3 0..11
Firmware 12...19 91 4 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2010 1...12
Firmware 12...19 0x2010 13...20

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8246 ... 8251 -
Firmware 12...19 8252 ... 8255 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 43 0..11
Firmware 12...19 43 12...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 8 2 0..11
Firmware 12 ... 19 8 2 12...19
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8.74.4

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 3 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0...11 91 6 0..11
Firmware 12...19 91 7 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2010 37 ...48
Firmware 12...19 0x2010 49 ... 56

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8264 ... 8269 -
Firmware 12...19 8270 ... 8273 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0...1 44 0..1
Firmware 12 ...19 44 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 8 3 0..11
Firmware 12 ... 19 8 3 12...19
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8.7.4.5

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliaciéon 4 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0...11 91 9 0..11
Firmware 12...19 91 10 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2010 73...84
Firmware 12...19 0x2010 85...92

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8282 ... 8287 -
Firmware 12...19 8288 ... 8291 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 45 0..11
Firmware 12...19 45 12...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 8 4 0..11
Firmware 12 ... 19 8 4 12...19
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8.7.4.6

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliaciéon 5 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0...11 91 12 0..11
Firmware 12...19 91 13 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2011 1...12
Firmware 12...19 0x2011 13...20

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8300 ... 8305 -
Firmware 12...19 8306 ... 8309 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 46 0..11
Firmware 12...19 46 12...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 8 5 0..11
Firmware 12 ... 19 8 5 12...19
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8.7.4.7

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 6 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0...11 91 15 0..11
Firmware 12...19 91 16 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2011 37 ...48
Firmware 12...19 0x2011 49 ... 56

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8318 ... 8323 -
Firmware 12...19 8324 ... 8327 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0...1 47 0..1
Firmware 12 ...19 47 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 8 6 0..11
Firmware 12 ... 19 8 6 12...19
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8.74.8

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 7 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 18 0..11
Firmware 12...19 91 19 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2011 73..84
Firmware 12 ...19 0x2011 85...92

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8336 ... 8341 -
Firmware 12...19 8342 ... 8345 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 48 0..11
Firmware 12...19 48 12...19

Instancias Ethernet/IP

Producto 0..11 8 7 0..11
Firmware 12 ... 19 8 7 12 ...19
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8.74.9

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 8 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 21 0..11
Firmware 12...19 91 22 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2012 1...12
Firmware 12 ... 19 0x2012 13...20

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8354 ... 8359 -
Firmware 12...19 8360 ... 8363 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 49 0..11
Firmware 12...19 49 12...19

Instancias Ethernet/IP

Producto 0..11 8 8 0..11
Firmware 12 ... 19 8 8 12 ...19
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8.7.4.10

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 9 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 24 0..11
Firmware 12...19 91 25 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2012 37...48
Firmware 12 ...19 0x2012 49...56

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8372...8377 -
Firmware 12...19 8378...8381 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 50 0..11
Firmware 12 ...19 50 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Producto 0..11 8 9 0..11
Firmware 12 ... 19 8 9 12 ...19
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8.7.4.11

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliaciéon 10 derecho

Tablas

Informacién Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 27 0..11
Firmware 12...19 91 28 0..7

SDO

Informacién Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2012 37..48
Firmware 12...19 0x2012 49...56

Registro Modbus

Informacién Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8372...8377 -
Firmware 12...19 8378...8381 -

Registros Profinet

Informacion Byte Registro Byte
Producto 0..11 51 0..11
Firmware 12...19 51 12...19

Instancias Ethernet/IP

Producto 0..11 8 10 0..11
Firmware 12 ... 19 8 10 12 ...19
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8.7.4.12

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliaciéon 11 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 30 0..11
Firmware 12...19 91 31 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2013 1..12
Firmware 12 ... 19 0x2013 13...20

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8408...8413 -
Firmware 12...19 8414...8417 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 52 0..11
Firmware 12 ...19 52 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Producto 0..11 8 11 0..11
Firmware 12 ... 19 8 11 12 ...19
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8.7.4.13

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliaciéon 12 derecho

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 91 33 0..11
Firmware 12...19 91 34 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2013 37...48
Firmware 12 ... 19 0x2013 49...56

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8426...8431 -
Firmware 12...19 8432...8435 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 53 0..11
Firmware 12 ...19 53 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Producto 0..11 8 12 0..11
Firmware 12 ... 19 8 12 12 ...19
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8.7.4.14

Direccionamiento de datos de dispositivo 1r médulo de ampliacion ST a la derecha

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 94 0 0..11
Firmware 12...19 94 1 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2020 1...12
Firmware 12 ...19 0x2020 13...20

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8928...8933 -
Firmware 12...19 8934...8937 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 125 0..11
Firmware 12...19 125 12...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 13 1 0..11
Firmware 12 ... 19 13 1 12 ...19
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8.7.4.15

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 1 izquierda

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 92 0 0..11
Firmware 12...19 92 1 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2020 1...12
Firmware 12 ... 19 0x2020 13...20

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8516 ... 8521 -
Firmware 12...19 8522 ... 8525 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 58 0..11
Firmware 12 ...19 58 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 13 1 0..11
Firmware 12 ...19 13 1 12 ...19
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Datos de servicio

8.7.4.16

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 2 izquierda

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..11 92 3 0..11
Firmware 12...19 92 4 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2015 37 ...48
Firmware 12...19 0x2015 49 ... 56

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8534 ... 8539 -
Firmware 12...19 8540 ... 8543 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0...1 59 0...1
Firmware 12 ...19 59 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 9 2 0..11
Firmware 12 ... 19 9 2 12...19
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Datos de servicio

8.7.4.17

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 3 izquierda

Tablas

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0...11 92 6 0..11
Firmware 12...19 92 7 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2015 73...84
Firmware 12...19 0x2015 85...92

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0...11 8552 ... 8557 -
Firmware 12...19 8558 ... 8561 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0...1 60 0...1
Firmware 12 ...19 60 12 ...19

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..11 9 3 0..11
Firmware 12 ... 19 9 3 12...19
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Datos de servicio

8.7.4.18 Direccionamiento datos de dispositivo médulo de ampliacién 4 izquierda
Tablas
Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0...11 92 9 0..11
Firmware 12...19 92 10 0...7
SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2016 1...12
Firmware 12...19 0x2016 13...20
Registro Modbus
Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0...11 8570 ... 8575 -
Firmware 12...19 8576 ... 8579 -
Registros Profinet
Info Byte Record Byte
Producto 0...11 61 0...11
Firmware 12...19 61 12...19
Instancias Ethernet/IP
Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0...M1 9 4 0...11
Firmware 12...19 9 4 12...19
8.7.4.19 Direccionamiento datos de dispositivo médulo de bus de campo
Tipos de dispositivo:
» PROFIBUS: 0x0001
» CANopen: 0x0020
» Ethernet/IP: 0x0083
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Datos de servicio

» PROFINET: 0x0085
) EtherCAT: 0x0087
» Powerlink: 0x0098

» CC-Link: 0x0090

Py INFORMACION

I Actualmente no se introducen numeros de serie ni checksums para los mé-

Tablas

dulos de bus de campo.

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0..M1 93 0 0..1
Firmware 12...19 93 1 0..7

SDO

Info Byte indice Subindice
Producto 0..11 0x2017 1...12
Firmware 12...19 0x2017 13...20

Registro Modbus

Info Byte Registro Coil/Discrete Input
Producto 0..M1 8624 ... 8629 -
Firmware 12...19 8630 ... 8633 -

Profinet-Records

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 64 0..11
Firmware 12 ... 19 64 12...19
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Datos de servicio

8.7.4.20

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0..1 10 1 0..11
Firmware 12...19 10 1 12...19

Direccionamiento datos de dispositivo médulo de comunicaciéon

—
Q
=2
I
("]

Info Byte Tabla Segmento Byte
Producto 0...11 93 3 0..1
Firmware 12 ...19 93 4 0...7

SDO
Info Byte indice Subindice
Producto 0...M1 0x2017 37 ...48
Firmware 12...19 0x2017 49 ... 56

Registro Modbus

Info Byte Register Coil/Discrete Input
Producto 0..11 8642 ... 8647 -
Firmware 12...19 8648 ... 8651 -

Registros Profinet

Info Byte Record Byte
Producto 0..11 65 0..11
Firmware 12 ... 19 65 12 ... 19
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Datos de servicio

Instancias Ethernet/IP

Info Byte Instancia Atributo Byte
Producto 0...1 10 2 0..11
Firmware 12...19 10 2 12...19
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Support

Pilz le proporciona asistencia técnica las 24 horas del dia.

América

Brasil

+55 11 97569-2804
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+1 888 315 7459

EE.UU. (numero gratuito)
+1 877-PILZUSA (745-9872)
México

+52 55 5572 1300

Asia

China

+86 21 60880878-216
Corea del Sur

+82 31 778 3300
Japon

+81 45 471-2281

Australia
+61 3 95600621

Europa

Alemania

+49 711 3409-444
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+43 1 7986263-0
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que preservan el medio ambiente.

Estamos representados internacionalmente. Para mas informacion,
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ltalia, Malta
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Paises Bajos
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Suiza
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Turquia

+90 216 5775552
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support@pilz.com
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